(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

20 — Comunicacéao serial

Os recursos de comunicacgao serial facilitam o procedimento de programacao, leitura das variaveis
analdgicas, visualizacdo do estado de todas as unidades de protecdo e a analise da memoria do
relé para estudo de pos falta.

20.1 — Ajustes disponiveis

A programac&o dos parametros é realizada na pasta COMUNICACAO do programa aplicativo de
configuracdo e leitura do relé. A figura 20.1 sinaliza os parametros disponiveis para a
comunicacao serial.

== Pextron Controles Eletrénicos - m} X
Relé: URP64025/64035 Local: |PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS |
- L] s OA: 08: [ordem de servico| DATA: [01/01/2010] I_ ®
:;riﬂe\é Gravar Relé Ler Arquive Gravar Arguive  EqUipamento: Solicitante: |Respuns.‘ave1 e/oun solicitante | PEXTRON
TERMO CONFIGURACOES ENTRADAS SAIDAS GERAL MOTOR SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2t (52} DNP
Computador Serial 1 (traseira) Serial 2 (USB)
Serial COM  [COM5 “|[comz || Pot 1 2 B s MODBUS
Endereco End. 1 1 End2 1
StopBit StopBit 1 StopBit2 2
Paridade Parid. 1 Parid. 2 0=sem
Tempo 5 TimeOut 1 s TimeOut2 10.0 5
Tentativas [IHabAcklk [ HabAckRn HabShock
Resp Nao Solicitadas (RNS) e Variagdes Analogicas
[] Habilita RNS
Banda Meoria para Comrente de Fase Banda Meoria para Comrente de Neutro Banda Meoria para Comrente de GS
BandalF BandalN Bands|GS
Banda Morta para Tens3do de Fase Banda Morta para Tensdo de Neutro
BandaVF BandaVN
Programacao em tela = Arquivo (C:\Pexiron\URP6402\URP640x_72a250_V5_8_ 400V_default rcf) |
Reconectando: 0 Tentativas: 0 > RX

Figura 20.1: Pasta COMUNICACAO do programa aplicativo sinalizado com os parametros da comunicagéo serial.

botéo para localizar canais seriais disponiveis no computador.

Os parametros da comunicacao serial do relé estédo disponiveis na tabela 20.1 e 20.2.

Parametro Descricao do parametro Faixa de ajuste
Protocolo da serial*'. Serial 1 2 DNP3
End. 1 Endereco da serial. Serial 1 DNP3 1...9.999
4.8 4.800 bps
9.6 9.600 bps
14.4 14.400 bps
19.2 19.200 bps
) L ) 28.8 28.800 bps
B.P.S. 1 Velocidade de comunicacgéo. Serial 1
38.4 38.400 bps
57.6 57.600 bps
115.2 115.200 bps
128.0 128.000 bps
230.4 230.400 bps
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. . . . . 1 1 stop bit
StopBitl Quantidade de stop bit da serial. Serial 1 -
2 2 stop bits
0 sem paridade
Parid. 1 Paridade da serial. Serial 1 1 paridade impar
2 paridade par

TimeOutl Time out de retransmissao na serial*. Serial 1 1,00...240s

On |resposta ACK habilitada

HabAckLk | Habilita resposta ACK na camada de link*. Serial 1 —
Off | resposta ACK desabilitada

confirmagdo ACK

On "
Habilita solicitac&o de confirmagéo com ACK de respostas n&o abilitada de RNS
HabAckRn o 1 . -
solicitadas (RNS)". Serial 1 resposta ACK desabilitada
Off
de RNS
on verificagé@o de colisdo
Habilita execucfo de verificagdo de colisdo apds retransmiss&o habilitada
HabShocK 2 : e~ =~
de dados®. Serial 1 verificacéo de coliséo
Off .
desabilitada

Tabela 20.1: Parametros de comunicagéo da serial 1 (bornes).

Notas: *' — Padrdo em DNP3, com reconhecimento Modbus automatico.

1 — somente aplicavel para serial 1 programada em DNP3.
2 — somente aplicavel para serial 1 especificada em RS485.

3 — a chave dip interna CH posi¢do 1 em OFF desabilita a programagéo e atuacéo através da serial 1.

Parametro Descricao do parametro Faixa de ajuste
End. 2 Endereco da serial. Serial 2 Modbus®RTU 1...247
4.8 4.800 bps
9.6 9.600 bps
14.4 14.400 bps
19.2 19.200 bps
. . .2 . 28.8 28.800 bps
B.P.S.2 Velocidade de comunicacgéo “. Serial 2
38.4 38.400 bps
57.6 57.600 bps
115.2 115.200 bps
128.0 128.000 bps
230.4 230.400 bps
) , ) ) ) 1 stop bit
StopBit2 Quantidade de stop bit da serial. Serial 2 :
2 stop bits

sem paridade

Parid. 2 Paridade da serial. Serial 2 paridade impar

NP W[IN|F

paridade par

TimeOut2 Time out de retransmissao na serial*. Serial 2 3,00..255s TimeOut2

Tabela 20.2: Parametros de comunicacéo da serial 2 (USB)

Notas:
1 — protocolo da serial 2 é sempre Modbus®RTU.

2 — padr&o de fabrica programado na velocidade maxima de 230.400 bps.
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

A tabela 20.3 fixa os ajustes disponiveis na pasta COMUNICACAO do programa aplicativo de
configuracéo e leitura do relé (figura 20.1) para programacdo do computador de supervisdo e
controle da rede serial.

Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste
Serial COM | Seleciona a serial COM conectada ao relé. Computador reIauonacctiszu?:é%c;nivas no
. Modbus®RTU 1...247
Endereco Endereco de rede correspondente ao relé. Computador
DNP3 0000 ... 9999
4.8 4.800 bps
9.6 9.600 bps
14.4 14.400 bps
19.2 19.200 bps
BP.S. Velocidade de comunicag&o em bits por em segundo. 28.8 28.800 bps
Computador 38.4 38.400 bps
57.6 57.600 bps
115.2 115.200 bps
128.0 128.000 bps
230.4 230.400 bps
) ) ) 1 1 stop bit
StopBit Quantidade de stop bits. Computador -
2 | 2 stop bits
0 | sem paridade
Paridade Paridade. Computador 1 | paridade impar
2 | paridade par
Tempo Define tempo de retransmissdo. Computador (0,10...30,0) s
Tentativas | Define a quantidade de tentativas. Computador (3 ... 120) tentativas
Tabela 20.3: Parametros de comunicagéo da serial do computador da pasta COMUNICACAO.
Nota:

1 — no uso do canal serial 1 (traseira) programar a velocidade de comunica¢édo B.P.S. do computador igual ao valor
programado para o relé no parametro B.P.S. 1.

20.2 — Funcionamento

A Atencdo: acionamento dos relés a distancia através do canal de comunicacdo serial pode
provocar acionamento (TRIP) no disjuntor.

Possui duas interfaces seriais uma frontal (serial 2) e outra traseira (serial 1) que funcionam
simultaneamente. A tabela 20.4 fixa as principais caracteristicas dos canais de comunicacéo
serial.

Serial | Padréao | Protocolo Aplicacao
RS232 Parametrizacao, coleta de dados e monitoramento continuo das informacdes
1 ou DNP3 do relé.
RS485 Comunicacdo realizada através de SCADA.

Parametrizacédo e coleta de dados via notebook. Ndo recomendada para uso
continuo.

Comunicacdo realizada com software para parametrizacdo, coleta de
oscilografia e acesso a memoéria de massa fornecido gratuitamente.

Utilizar cabo padréo do mercado com filtro toroidal e tipo B para conexdo com
relé e tipo A para o computador.

Tabela 20.4: Entradas para comunicagéo serial.

2 USB | MODBUS®RTU
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O jumper interno J5 € posicionado em BC para adicionar o resistor terminador de linha (120 Q)
quando o relé estiver na ponta do cabo em uma rede de comunicacdo em RS485. Caso contrario
posicionar o jumper interno J5 em BA. O jumper esta localizada na placa CPU do relé conforme
figura 20.2.

JSABC

AN

Figura 20.2: Posic&o do jumper interno J5 na placa CPU do relé.

Os relés com saida serial RS232 utiliza o esquema da figura 20.3 para ligacdo direta com o
computador.

RELE COMPUTADOR
SAIDA RS232 CONECTOR DB-9
@ 1 DCD
vermelho
TXD @ ® 2 RX
verde
RxD @ ® 37X
E: 4DTR
6 DSR
p—) 7 RTS
preto
M @ ® 5 GND
— 3 CTS

Figura 20.3: Esquema de conex&o com saida RS232.

Observacédo: A conversao do padrao de comunicacao para RS 485 que permite a ligacao de rede
de controladores com microcomputador de supervisdao e controle deve ser realizada por um
conversor isolado, que converte 0s niveis de tensédo e garante isolagcdo galvanica entre o cabo
serial e o microcomputador. O canal de comunicag&o permite operagcéo até uma distancia maxima
de 1.200m sem repetidor, dependendo do cabo utilizado e da velocidade de comunicacao
conforme figura 20.4 (seguir orientacdo do manual do conversor).
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Comprimento do Cabo (metros)
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1K 10K 100K 1M 10M
Velocidade da Comunicacao (bps)

Figura 20.4: Exemplo grafico - Comprimento do cabo X Velocidade de comunicagao.
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20.2.1 — Tabelas MODBUS® RTU

As tabelas dos itens 20.2.1.1 e 20.2.1.2 descrevem as funcdes de coils e registros para o

protocolo MODBUS®RTU disponiveis para relé.

20.2.1.1 — Tabelas de coils

Endereco Acesso Funcao Valor
. 0 — bandeirola apagada
0000 (0x0000) R Bandeirola 27C 1 — bandeirola acesa
0001 (0x0001) | R |Bandeirola 278 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0002 (0x0002) R |Bandeirola 27A 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0003 (0x0003) R |Bandeirola 51N 0 —bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0004 (0x0004) R |Bandeirola 51C 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0005 (0x0005) R |Bandeirola 51B 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0006 (0x0006) R |Bandeirola 51A 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
. 0 — sem falha de BA
0007 (0x0007) R Falha de bobina de abertura (BA) 1 — com falha de BA
0008 (0x0008) R |Bandeirola 32C 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0009 (0x0009) R [Bandeirola 328 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0010 (0X000A) R |Bandeirola 32A 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0011 (0X000B) R [Bandeirola 50N 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
. 0 — bandeirola apagada
0012 (0x000C) R Bandeirola 50C 1 — bandeirola acesa
0013 (0x000D) | R |Bandeirola 508 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0014 (OXO00E) R |Bandeirola 50A 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0015 (0x000F) R Estado da senha para liberar programacao 1 - senha errada
0016 (0x0010) R |Bandeirola 37C 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0017 (0x0011) R [Bandeirola 378 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0018 (0x0012) R |Bandeirola 37A 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0019 (0x0013) R |Bandeirola 67N 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0020 (0x0014) R  |Bandeirola 67C 0 - bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0021 (0x0015) R |Bandeirola 678 0 —bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0022 (0x0016) R |Bandeirola 67A 0 —bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0023 (0x0017) R Estado do acumulador de 12t 1 — acumulador superado
0024 (0x0018) | R |Bandeirola GS 0~ bandetrola apagada
1 — bandeirola acesa

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rgr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).
Tabela 20.5: Lista de coils de 0000 (0x0000) até 0024 (0x0018).
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Endereco Acesso Funcéo Valor
0025 (0x0019) R |Bandeirola Q 0 — bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0026 (0X001A) R |Bandeirola 81 0 — bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0027 (0x001B) R  |Bandeirola 59N 0 — bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0028 (0x001C) | R |Bandeirola 59C 0 — bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0029 (0x001D) | R  |Bandeirola 59B 0 — bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0030 (OX001E) R |Bandeirola 59A 0 — bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0031 (OX001F) R |Sinalizacdo de 27-0 (1) — protecdo desativa
— protecdo ativa
0032 (0x0020) R |Bandeirola 78 0 — bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0033 (0x0021) R |Bandeirola 86 0 — bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0034 (0x0022) R |Bandeirola 47 0 —bandeirola apagada
1 — bandeirola acesa
0035 (0x0023) R Trip I6gico por desequilibrio de corrente ANSI 46 0- bande!rola apagada
1 — bandeirola acesa
N . o 0 — bandeirola apagada
0036 (0X0024) R Trip I6gico por imagem térmica ANSI 49 1 — bandeirola acesa
0037 (0X0025) R Sinalizag&o de bloqueio por partidas sucessivas ANSI |0 — bande!rola apagada
66 1 — bandeirola acesa)
0038 (0X0026) R Sinalizag&o de bloqueio por partida prolongada ANSI |0 — bande!rola apagada
48 1 — bandeirola acesa
0039 (0x0027) R Estado do relé de sincronismo 1 — relé sincronizado
0040 (0x0028) | RMW  |Relé da saida RL1 0 —relé desacionado
1 — relé acionado
0041 (0x0029) | RMW  |Relé da saida RL2 0 —relé desacionado
1 — relé acionado
0042 (0x002A) | RW  |Relé da saida RL3 0 —relé desacionado
1 — relé acionado
0043 (0x002B) | RW |Relé da saida RL4 0 —relé desacionado
1 — relé acionado
. 0 — HLT desativo
0046 (0x002E) R/W Hot Line Tag (HLT) 1 — HLT ativo
0047 (0x002F) | RMW |Relé da saida AUTO CHECK 0 —relé desacionado
1 —relé acionado
0048 (0x0030) R/W Reset remoto 1 — ativar reset remoto
0051 (0x0033) R/W Comando de fecha remoto (pulso) 1 - pulsa saida programada
0052 (0x0034) R/W Comando de abre remoto (pulso) 1 - pulsa saida programada
0053 (0x0035) R/W Disparo de oscilografia 1 — disparo de oscilografia
0054 (0x0036) RW Reset remoto da imagem térmica ANSI 49 1 — Reset 49 ativo
0055 (0x0037) RW Reset remoto do bloqueio de partidas sucessivas 1 — Reset 66 ativo
0056 (0x0038) R/W Comando remoto da entrada l6gica XB1 0 —enirada de_satlvada
1 — entrada ativada
0057 (0x0039) R/W Comando remoto da entrada l6gica XB2 0 —enirada de_satlvada
1 — entrada ativada
0058 (0x003A) R/W Comando remoto da entrada l6gica XB3 0 - entrada desativada

1 — entrada ativada

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rgr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.6: Lista de coils de 0025 (0x0019) até 0058 (0x003A).
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20.6



(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

20.2.1.2 — Tabelas de registros

Nota: o comando de leitura e escrita permite o acesso de até 124 registros simultaneamente.

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
0000 (0x0000) R/W Habilita amperimetro no display 020506__00Fn|:
0001 (0x0001) R/W Habilita voltimetro no display 020506__00Fn|:
0002 (0x0002) R/W Habilita frequéncimetro no display 020506_—00FnF
0003 (0x0003) R/W Habilita wattimetro no display 020506__00Fn|:

- . 000 — oFF

0004 (0x0004) R/W Habilita cose no display 256 — on
0005 (0x0005) R/W Habilita 27-0 no display 020506_—00FnF
0006 (0X0006) rnw | Habilita indicacdo da variagéo de frequéncia, angulo e 000 — oFF

tensdo para sincronismo (25) 256 — on
0007 (0x0007) R/W Habilita temperatura no display 020506__00Fn':
- L . 000 - oFF

0008 (0x0008) R/W Habilita operar em sequéncia invertida (ACB) 256 — on
0009 (0x0009) R/W Habilita bloqueio de 27 para falta trifasica (< 25V) 020506__00Fn':
- ~ ~ 000 - oFF

0020 (0x0014) R/W Habilita protecédo por corrente fungéo 50 256 — on
- ~ ~ 000 - oFF

0021 (0x0015) R/W Habilita protecdo por corrente fungédo 50Q 256 — on
0022 (0x0016) R/W Habilita protecdo por corrente fungéo 51 020506__00Fn|:
- ~ ~ 000 - oFF

0023 (0x0017) R/W Habilita protecdo por corrente fungéo 51Q 256 — on
- ~ ~ 000 — oFF

0024 (0x0018) R/W Habilita protegdo por corrente fungdo 50N 256 — on
- ~ ~ 000 — oFF

0025 (0x0019) R/W Habilita protegdo por corrente fungédo 51N 256 — on
0026 (0x001A) R/W Habilita protecdo por corrente fungdo 50GS/51GS 020506_—OanF
~ N _ 000 - oFF

0027 (0x001B) R/W Habilita protecdo por corrente fungéo 37 256 — on
0029 (0x001D) RW | Habilita deteccdo de 22 harménica 020506__00Fn':
0030 (0Ox001E) R/W Habilita protecéo por corrente fungdo 50V/51V/67V 020506_—0an':
0031 (Ox001F) R/W Habilita protecdo por tenséo fungéo 27 020506__00Fn':
0032 (0x0020) R/W Habilita protecdo por tenséo fungéo 59 020506__00Fn':
- x . . 000 - oFF

0033 (0x0021) R/W Habilita protecéo por tenséo fungéo 59N 256 — on
0034 (0x0022) R/W Habilita protec&o por tenséo fungéo 47 020;)6—_00FnF
- ~ ~ 000 — oFF

0035 (0x0023) R/W Habilita protec¢éo por corrente funcéo 46 256 — on
- ~ . ~ 000 — oFF

0036 (0x0024) R/W Habilita prote¢éo por tenséo fungéo 27-0 256 — on

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rgr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).
Tabela 20.8: Lista de registros de 0000 (0x0000) até 0036 (0x0024).
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Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
0037 (0x0025) R/W Habilita sincronismo funcéo 25 020506_—00FnF
0038 (0x0026) R/W | Habilita protecéo diferencial fungdo 32 020506_—0an|:
0039 (0x0027) R/W | Habilita protecéo diferencial funcéo 67 020506_—00FnF
- . : N 000 - oFF
0040 (0x0028) R/W Habilita protecéo diferencial funcéo 67N 256 — on
- ~ N ~ 000 - oFF
0041 (0x0029) R/W Habilita protec&o de frequéncia funcdo 81U 256 — on
- ~ — ~ 000 - oFF
0042 (0x002A) R/W Habilita protec&o de frequéncia funcéo 810 256 — on
. ~ . ~ . 000 — alternada (Vca)
0043 (0x002B) R/W Tipo da tensao de alimentacao auxiliar 256 — continua (Vcc)
0045 (0x002D) R/W Habilita protecéo de salto vetorial fungéo 78 020506_—0an':
0046 (Ox002E) R/W Verificagdo de barra morta. BM 020506_—0an':
0047 (0x002F) | RMW | Defasador VAs -60° -30° 0° +30° +60°
1/V/3=0,577
0048 (0x0030) Ajuste VAs 1 = mantém o médulo da
R/W tenséo
Ajuste V =
0049 (0x0031) juste v3=1782
(+/3)° = 3,000
0050 (0x0032) R/W DNP_CONDENSADO 020506_—00FnF
0056 (0x0038) R/W HLT F 25,6 ... 61440 (x 1/256) s
0057 (0x0039) R/W HLT N 25,6 ... 61440 (x 1/256) s
0058 (0x003A) RW HLT GS 25,6 ... 61440 (x 1/256) s
0059 (0x003B) | RMW |Defasador | -60° -30° 0° +30° +60°
Relacédo do transformador de corrente de fase e
0060 (0x003C) R/W neutro. RTC EN 1..1.250
Relacéo do transformador de corrente da entrada D
0061 (0x003D) RW (GS). RTC D 1...1.250
0062 (0x003E) R/W Relacéo do transformador de potencial. RTP 1....5.000
0063 (0x003F) R/W Tempo de retorno de disco. Tdisco 25 ... 2.560 (x 1/256) s
0064 (0x0040) R/W Tempo de verificagcdo do disjuntor. T62-BF 32 ... 256 (x 1/256) s
0065 (0x0041) R/W | Tempo méximo de ativagcdo da saida. TSTIME 5...2.560 (x 1/256) s
0066 (0x0042) R/W | Tempo méximo de atuacdo da entrada. TETIME 25 ... 2.560 (x 1/256) s
0 ... 25.600 (x 1/256) x 10°
0067 (0x0043) R/W Preset do acumulador de 12t da fase A. Prel2tA (XRTC FN x RTC FN) A’
0 ... 25.600 (x 1/256) x 10°
0068 (0x0044) R/W Preset do acumulador de 12t da fase B. Prel2tB (x RTC FN x RTC FN) A2s
0 ... 25.600 (x 1/256) x 10°
0069 (0x0045) R/W Preset do acumulador de 12t da fase C. Prel2tC (x RTC FN x RTC FN) A.s
Tempo do teste de continuidade do circuito da bobina
0081 (0x0051) RIW de abertura (BA) do disjuntor. T B.A. 25... 256 (x 1/256) s
0082 (0x0052) R/W Angulo de partida por salto angular. VST 78 2..31°
o ~ . 1.280 ... 51.200
0083 (0x0053) R/W Maxima tenséo de bloqueio. BLV 78 (x 1/128)(x RTP) V
0084 (0x0054) RMW | Seleciona DNP3 em valores primarios

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.9: Lista de registros 0037 (0x0025) até 0084 (0x0054).
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Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)

0086 (0x0056) R/W | Tempo de extincdo de arco do disjuntor. Tmp 12t 512 ... 8192 (x 1/256) s

24 ... 51.200 (x 1/256 x 10°)

0087 (0x0057) R/W Alarme do acumulador de 12t. Alm 12t (x RTC FN x RTC FN) A’.s

0 — neutro calculado
numericamente

256 — neutro medido através
da entrada ID

0088 (0x0058) R/W Origem da corrente da unidade de neutro. IN N/D

0089 (0x0059) R/W Tempo de partida de motor 25 ... 2.560 (x 1/256) s

12.800 — frequéncia de 50Hz
N : (x 1/256)
0090 (0x005A) R/W Frequéncia nominal 15.360 — frequéncia de 60Hz
(x 1/256)
0091 (0x005B) R/W Peso do filtro de medig&o de frequéncia. F filtro (1 ... 16) amostras
0092 (0x005C) R/W Partida do 1° estagio de subfrequéncia. F<<1 fp 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
— P ——

0093 (0X005D) RIW ll—iTlp? definido do 1~ estagio de subfrequéncia. 25 ... 512 (x 1/256) s

0094 (0x005E) R/W Derivada do 1° estagio de subfrequéncia. <<1dF/dT 0 ... 2.560 (x 1/256) Hz/s

0095 (0x005F) R/W Partida do 2° estagio de subfrequéncia. F<<2 fp 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz

— P ——

0096 (0X0060) RIW -II:—isz? definido do 2 estagio de subfrequéncia. 25 ... 512 (x 1/256) s

0097 (0x0061) R/W Derivada do 2° estagio de subfrequéncia. <<2dF/dT 0 ... 2.560 (x 1/256) Hz/s

0098 (0x0062) R/W Partida do estagio de sobrefrequéncia. F>> fp 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz

0099 (0x0063) R/W Tempo definido do estégio de subfrequéncia. F>> t 25 ... 512 (x 1/256) s

0100 (0x0064) R/W Derivada do estagio de sobrefrequéncia. >> dF/dT 0 ... 2.560 (x 1/256) Hz/s

0101 (0Ox0065) R/W Banda de frequéncia de recuperacao. ]F[ Bf 51 ... 512 (x 1/256) Hz

0102 (0x0066) R/W Tempo de recuperacgédo. [F[ t 25,6 ... 61.440 (x 1/256) s

0103 (0x0067) R/W Méxima variacdo de frequéncia permitida. 25 AF 12 ... 512 (x 1/256) Hz

o o a ~ " 768 ... 11.520
0104 (0x0068) R/W Maxima varia¢éo de tensdo permitida. 25 AV (x 1/256) (x RTP) V
0105 (0x0069) R/W | Maxima variagdo angular permitida. 25 AANG 768 ... 11.520 (x 1/256) ©

Maxima relagdo 2% harmonica / fundamental

0106 (0x006A) RIW permitida. Ih2/I

25 ... 256 (x 1/256) s

2.304 ... 45.184

0107 (0x006B) R/W Minima tenséo auxiliar. V<<<27-0 (x 1/128)(x RTP) V

0108 (0X006C) R/W TEMP L_D_MANUAL - tempo de retardo liga desliga 25,6 ... 30.720 (x 1/256) s

0109 (0x006D) R/W OFFTSTANPVAR . Desliga var. leituras obj. 2 e 32

0110 (OxO06E) R/W Inverséo das saidas. S INV Analisar matriz das saidas

(item 6)
0111 (Ox006F) R/W Bloqueio (86) das saidas. S 86E Analisar rr(}fg::]zgas saidas
0112 (0x0070) R/W Programacéo da saida S 46 Analisar rr(}fg::]z éj)as saidas
0113 (0x0071) R/W Configuragdo da saida 50. S 50 Analisar r?i?et::lz éj)as saidas
0114 (0x0072) | RMW | Configuragio da saida 50N. S 50N Analisar ”("If‘et:]'f éj)as saidas
0115 (0x0073) | RMW | Configuracio da saida 50Q(46). S 50Q(46) Analisar na:i(;c::]z éj)as saidas
0116 (0x0074) | RMW | Configuracio da saida 51. S 51 Analisar ”("If‘;:f g)as saidas

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.10: Lista de registros de 0086 (0x0056) até 0116 (0x0074).
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
0117 (0x0075) | RM | Configuracdo da saida 51N. S 51N Analisar r?lf‘etﬂf g)as saidas
0118 (0x0076) | RM | Configuracio da saida 51Q(46). S 51Q(46) Analisar r?lfggf g)as saldas
0119 (0x0077) | RM | Configuracdo da saida 50GS/51GS. S 51GS Analisar r?lf‘et;z g)as saidas
0120 (0x0078) R/W Configuracdo da saida 67. S 67 Analisar rz,?et::f g)as saidas
0121 (0x0079) | RM | Configuracdo da saida 67N. S 67N Analisar r?lf‘et;z g)as saidas
0122 (0x007A) | RMW | Configuracgo da saida 37. S 37 Analisar rzfglr,'nz g)as saidas
0123 (0x007B) R/W Configuracdo da saida 32. S 32 Analisar 'E?;rjnz éj)as saidas
0124 (0x007C) R/W Configuracdo da saida 59. S 59 Analisar rzf:rrTi]Z g)as saidas
0125 (0x007D) | RW | Configuracio da saida 59N. S 59N Analisar "Ef:ﬂ}z g)as saidas
0126 (0x007E) | RMW | Configuraco da saida 27. S 27 Analisar "Ef:;'nz g)as saidas
0127 (0x007F) | RMW | Configuraco da saida 27-0. S 27-0 Analisar ”(‘Ifg:;]z g)as saidas
0128 (0x0080) | RM | Configuragéo da saida local. S LOCAL Analisar ”(‘If::;z g)as saidas
0129 (0x0081) R/W Configuracdo da saida 47. S 47 Analisar rr(}fgz]z g)as saidas
0130 (0x0082) R/W Configuracéo da saida 81U 12 estagio. S 81U-1 Analisar rr(}fgz]z g)as saidas
0131 (0x0083) R/W Configuracéo da saida 81U 22 estagio. S 81U-2 Analisar n(}igz]z gl)as saidas
0132 (0x0084) R/W Configuragdo da saida 81°. S 810 Analisar rr(}?etz]z g)as saidas
0133 (0x0085) R/W Configuragdo da saida recuperagéo 81. S 81-OK Analisar rr(}fletz]z g)as saidas
0134 (0x0086) R/W Configuracdo da saida 25. S 25 Analisar n(ﬁi?etz]z g)as saidas
0136 (0x0088) Tipo do relé de protegdo. URP640x oiigcl)l oiggcz)l
0137 (0x0089) R Verséo do relé de protecdo. URP640x 261
0140 (0x008C) Configuracdo da saida de falha de disjuntor. S 62-BF Analisar T}?gg}z éj)as saidas
0141 (0x008D) R Configuracdo da saida 78. S 78 Analisar rr(}?etz]z g)as saidas
0142 (Ox008E) R Configuracdo da(s) saida(s) para TRIP. S TRIP Analisar r?i?et::]z éd)as saidas
0143 (Ox008F) R Configuragdo da(s) saida(s) para CLOSE. S CLOSE Analisar r?i?et::]z éd)as saidas
0144 (0x0090) R ;cr);\fliggrdaegios d_ﬁﬁ);asid_ﬁg\j)lzpara temporizagéo Analisar r?i?etg]z E(Bd)as saidas
0145 (0x0091) R Configuragéo da saida de 12t. S 12t Analisar r?i;aet::]z éi)as saidas
0146 (0x0092) R/W Configuragdo saida ALM 49 Inteiro

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rgr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.11: Lista de registros de 0117 (0x0075) até 0146 (0x0092).

Notas:

1 - Faal: faixa de alimentacdo auxiliar de 72 ... 250 Vca / 353 Vcc.
2 — Faa2: faixa de alimentagdo auxiliar de 20 ... 80 Vca / 150 Vcc.
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
0147 (0x0093) R/W Programacéo da saida ANSI 49 inteiro
0148 (0x0094) R/W Habilita exibicdo imagem térmica 49 020506_—00FnF
0149 (0x0095) R/W Habilita imagem térmica por fase 020506_—0an|:
F.S.Mot=1 000 — oFF
0150 (0x0096) R/W De acordo com IEC
ALM49 = 60% ... 100% 256 —on
. . A 000 — oFF
0151 (0x0097) R/W Habilita parte quente da imagem térmica 256 — on
0152 (0x0098) R/W Corrente nominal do motor 1/256
0153 (0x0099) R/W Fator de servico do motor 1/256
0154 (0x009A) R/W Constante acoplamento térmico rotor Q 1/256
0155 (0x009B) R/W Valor de Drop out da saida 49 1/256
Configuracdo do modo de operacéo da(s) entrada(s) Analisar matriz das entradas
0160 (0x00A0) R/W E BI-EST (item 5)
0161 (0X00A1) RIW Configuracdo da ldgica de operacéo da(s) entrada(s) Analisar me_ltnz das entradas
E INV (item 5)
0162 (0x00A2) R/W Configuracdo do estado do disjuntor 52. E 52 Analisar mgttgé]dSa;s entradas
0164 (0x00A4) R/W Direciona entrada de bloqueio de ANSI 46 Inteiro
Configuracdo da légica de bloqueio de neutro. Analisar matriz das entradas
0165 (0x00A5) R/W EBLON (item 5)
Configuracédo da légica de bloqueio do sensor de Analisar matriz das entradas
0166 (0x00A6) [ RW | (012 EBLO GS (item 5)
Configuracéo da légica de bloqueio direcional de Analisar matriz das entradas
0167 (0x00A7) RIW neutro. E BLQ 67N (item 5)
0168 (0x00A8) | RMW | Configuragdo da I6gica de 59N. E BLQ 59N Analisar mgttgﬁ]d;s entradas
0169 (0x00A9) | RW | Configuracio da légica de 50. E BLQ 50 Analisar mgttgéds"’;s entradas
0170(0x00AA) R/W Configuracdo da l6gica de 51. E BLQ 51 Analisar m?,{tgé]d;s entradas
0171(0x00AB) | R | Configuraco da I6gica de 32. E BLQ 32 Analisar mgttgﬁ]d;s entradas
0172 (0x00AC)| RM | configuraco da l6gica de 67. E BLQ 67 Analisar mgttg;d;s entradas
0173 (0x00AD)| RMW | configuracio da logica de 27. E BLQ 27 Analisar mgttg;dsa;s entradas
0174(0x00AE) | RMW | cConfiguracdo da logica de 59. E BLQ 59 Analisar mgttg;dsa;s entradas
0175(0x00AF) R/W Configuragdo da logica de 81. E BLQ 81 Analisar mgttg;dsz;s entradas
0176 (0x00BO) R/W Configuragdo da logica de 47. E BLQ 47 Analisar mgttg;dsz;s entradas
0178 (0x00B2) R/W Configuragdo da logica de 37. E BLQ 37 Analisar mgttgrzndss entradas
0179 (0x00B3) | RMW | Configuragao da logica de 78. E BLQ 78 Analisar mgttg;dsa;s entradas
0180 (0x00B4) R/W Direciona entrada p/ reset da fungéo 49 0..191
0181 (0x00B5) R/W Direciona entrada p/ bloqueio da funcéo 49 0..191
0182 (0x00B6) R/W Direciona entrada p/ reset da fungéo 66 0..191

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.12: Lista de registros 0147 (0x0093) até 0182 (0x00B6).
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
0183 (0x00B7) R/W E;Zg;ig:jegégs.ﬁssig B através de entrada logica (1...4) set de programacéo
o164 (0v008e) | R | eracke e ente enrades gias
0185 (0x00B9) R/W E;ggﬁ)ﬁszg;f ASEQA através de entrada logica (1...4) set de programacéao
0186 (OX00BA) RIW Etrr]g\?g:(dsg llc_')gEic%(’\s/l)Ec.:oEmTllimge de tempo de atuacao Analisar m(eilttgé] dSa;s entradas
0187 (OX00BB) RIW EnLtrOaga'&(E) I6gica(s) que ativa(m) modo local. Analisar m(eilttgé] dSa;s entradas
0188 (OX00BC) RIW gséigﬁrgn(téic)iééégigaop‘?ra monitoracéo da bobina de Analisar m(eilttgé] dSa;s entradas
0189 (OX00BD) RIW Enlzrf_?a(s) I6gica(s) que ativam hot line tag (HLT). Analisar m(eilttéirzn dSa;s entradas
0190 (OXOOBE) RIW gg.trggg(;)zlégica(s) gue reseta(m) funcéo de bloqueio | Analisar m(ailtt(rairzn dsa;s entradas
0191 (OXO0BF) RIW grét;%d;(g) Ilzég(i;z;(ézr%ue ativa o SET selecionado em Analisar m(ailtt(rai;dsa;s entradas
0192 (0X00CO) RIW gg;%d?((i) :é')g)](icéas(sé)Tiue ativa o SET selecionado em Analisar m(ailtt(rai;dsa;s entradas
0193 (0X00C1) RIW En)t(rsdélﬁ) I6gica(s) que atua(m) o relé da saida RL1 Analisar m(ailtt(rai;dsa;s entradas
0194 (0X00C2) RIW En)t(rsdéllfsé) I6gica(s) que atua(m) o relé da saida RL2 Analisar m(ailtt(rai;dsa;s entradas
0195 (0x00C3) RIW En)t(rgdéllfsé) I6gica(s) que atua(m) o relé da saida RL3 Analisar m(ailtt(rai;dsa;s entradas
0196 (0x00C4) RIW En)t(rgtdélﬁ) I6gica(s) que atua(m) o relé da saida RL4 Analisar m(eiltt(raié]dSa;s entradas
0197 (0X00C5) RIW En)t(rgxd;tlfss) l6gica(s) que atua(m) o relé da saida RL5 Analisar mg:(rairzT]dsa;s entradas
0198 (0x00C6) | RW |REG_HAB 320 02056‘_0;F
0199 (0x00C7) | RW |REG_SAIDA 25 CBM 02056‘_0;F

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.13: Lista de registros de 0183 (0x00B7) até 0199 (0x00C7).

Parametros do SET

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
Corrente de partida tempo dependente de fase (51). 1...3.328
0200 (0x00C®) | RW | 5F i (x 1/256) (x RTC FN) A
NI 0
Ml 256
El 512
0201 (0x00C9) R/W | Tipo de curva de atuacéo para fase (51). I>Fcurva IT 768
12T 1.024
FLAT 1.280
USER 1.536
0202 (Ox00CA) R/W Constante o para a curva USER de fase (51). I>F a 5 ... 768 (x 1/256)
0203 (0x00CB) R/W Constante B para a curva USER de fase (51). I>F B 0 ... 256 (x 1/256)
0204 (0x00CC) R/W Constante 6 para a curva USER de fase (51). I>F § 0 ... 256 (x 1/256)
0205 (0x00CD) R/W Constante K para a curva USER de fase (51). I>F K 25 ... 25.600 (x 1/256)

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rgr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.14: Lista de registros de 0200 (0X00C8) até 0205 (0x00CD) para o SET1 de pardmetros.
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
0206 (0X00CE) | R/ | Constante dt para a curva de fase (51). I>F dt 2,5 ... 768 (x 1/256)
Restricdo de sobrecorrente de fase por tensao 256 ... 51.200
0207 (0x00CF) | RMW | (50v/51v/67V). ISF VR (x 1/128) (x RTP) V
12 ... 3.328 (x 1/256) A
Corrente de partida tempo dependente de neutro (x RTC FN para IN N/D = 0)
0208 (0x00D0) | RIW (51IN). I>Nip 3...832 (x 1/256) A
(X RTC D paraIN N/D =1)
NI 0
Ml 256
Tipo d de atuaca tro (51N El °12
0209 (0x00D1) RIW ipo de curva de atuacdo para neutro (51N) T 768
I>Ncurva
12T 1.024
FLAT 1.280
USER 1.536
0210 (0x00D2) RIW lC;?\lnztante o para a curva USER de neutro (51N). 5 ... 768 (x 1/256)
0211 (0x00D3) RIW IC>(,)\ln3tante B para a curva USER de neutro (51N). 0.... 256 (x 1/256)
0212 (0x00D4) RIW IC>(,)\ln§tante 8 para a curva USER de neutro (51N). 0.... 256 (x 1/256)
0213 (0X00D5) RIW IC>(|)\ln:~“l,<tante K para a curva USER de neutro (51N). 25 ... 25.600 (x 1/256)
0214 (0x00D6) Constante dt para a curva de neutro (51N). I>N dt 2,5 ... 768 (x 1/256)
Corrente de partida tempo definido de fase. (51). 25 ... 25.600
0215 (0x00D7) [ RW 1o Fip (x 1/256) (x RTC FN) A
0216 (0x00D8) R/W Tempo definido de fase (51). I>>F t 25 ... 61.440 (x 1/256) s
12 ... 25.600 (x 1/256) A
Corrente de partida tempo definido de neutro (51N) (x RTC FN para IN N/D = 0)
217 (0x00D9) RIW lis>N ip 3...6.400 (x 1/256) A
(X RTC D paraIN N/D =1)
0218 (OxO0DA) R/W | Tempo definido de neutro (51N). I>>N t 25 ...61.440 (x 1/256) s
L R . 25 ... 25.600
0219 (0x00DB) R/W Corrente de partida instantanea de fase (50). I>>>F ip (x 1/256) (x RTC FN) A
0220 (0x00DC) R/W Tempo instantaneo de fase (50). I>>>F t 0...256 (x 1/256) s
12 ... 25.600 (x 1/256) A
Corrente de partida instantanea de neutro (50N) (x RTC FN para IN N/D = 0)
0221 (0x00DD) | RW oo Niip 3 ... 6.400 (x 1/256) A
(x RTC D para INN/D =1)
0222 (OxO0DE) R/W | Tempo instantaneo de neutro (50N). I>>>N t 0 ... 256 (x 1/256) s
Corrente de partida tempo definido de sensor de terra 5...12.800
0223 (0x00DF) | RW | 55G5/51GS). 1>>GS ip (x 1/256) (x RTC D) A
0224 (0X00EQ) R/W ;I;irgpsotdefinido de sensor de terra (50GS/51GS). 0 ... 61.440 (x 1/256) s
0225 (0X00E1) RIW Corrente de partida tempo dependente de sequéncia 10 ...1.664

negativa de fase (51Q/46). I>Q ip

(x 1/256) (x RTC FN) A

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rgr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.15: Lista de registros de 0206 (0OX00CE) até 0225 (Ox00E1) para o SET1 de parametros.
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco | Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
NI 0
MI 256
Tioo d de atuacs N tiva d El 512
ipo de curva de atuagdo para sequéncia negativa de
0226 (0x00E2) R/W fase (51Q/46). I>Qcurva IT 768
12T 1.024
FLAT 1.280
USER 1.536
0227 (OX00E3) RW Constante o para a curva USER de sequéncia 5 ... 768 (x 1/256)
negativa de fase (51Q/46). 1>Q o
0228 (OX00E4) RW Constante B para a curva USER de sequéncia 0... 256 (x 1/256)
negativa de fase (51Q/46). 1>Q B
0229 (0X00ES5) R/W Constante § para a curva USER de sequéncia 0 ... 256 (x 1/256)
negativa de fase (51Q/46). I>Q &
Constante K para a curva USER de sequéncia
2 E R ) 25 ... 25. 1/2
0230 (0x00E6) W negativa de fase (51Q/46). 1>Q K ° 5-600 (x 1/256)
Constante dt para a curva de sequéncia negativa de
0231 (OxO0E7) R/W fase (51Q/46). 1>Q dt 2,5... 768 (x 1/256)
Corrente de partida instantanea de fase de sequéncia 25 ... 25.600
0232 (0x00E8) | RIW | 0 yativa (50Q/46). 1>>>Q ip (x 1/256) (x RTC FN) A
Tempo instantaneo de fase de sequéncia negativa
0233 (Ox00E9) R/W (500/46). 1>>>Q t 5...256 (x 1/256) s
Corrente de partida tempo definido de fase de 25 ... 25.600
0234 (XQOEA) | RM' | subcorrente (37). I<< F ip (x 1/256) (x RTC FN) A
0235 (0xO0EB) R/W Tempo definido de fase de subcorrente (37). I<<F t 25 ... 61.440 (x 1/256) s
Tensdao de partida sobretenséo de tempo definido de 1.280 ... 51.200
0238 (OXO0EE) | RW |50 (59). V>>F vp (x 1/128) (x RTP) V
Tempo sobretens&o de tempo definido de fase (59).
0230 (0x00EF) | RW | { TP P (59) 25 ... 61.440 (x 1/256) s
Tensdo de partida sobretenséo instantanea de fase 1.280 ... 51.200
0240 (0x00F0) | RW | 59y Voo vp (x 1/128) (x RTP) V
0241 (0x00F1) R/W Tempo sobretenséo instantaneo de fase (59). V>>>F t 2(5)(1/26516;11,0
Tensdo de partida subtens&o de tempo definido de 1.280 ... 51.200
0242 (0x00F2) | RW 56 (27). V<<F vp (x 1/128) (x RTP) V
Tempo subtenséo de tempo definido de fase (27).
0243 (0x00F3) | R [1STPS P (27) 25 ... 61.440 (x 1/256) s
Tensdo de partida subtensédo instantdnea de fase 1.280 ... 51.200
0244 (0x00F4) [ RW 1 57"\ ceeF vp (x 1/128) (x RTP) V
0245 (0x00F5) R/W Tempo subtenséo instantaneo de fase (27). V<<<F t 25 ... 61.440 (x 1/256)
Tenséo de partida sobretenséo de tempo definido de 1.280 ... 51.200
0246 (0x00F6) [ RW 0 0 50N/64G (x 1/128) (x RTP) V
Tempo sobretensdo de tempo definido de neutro.
0247 (0xO0F7) R/W 50N/64G 25 ... 61.440 (x 1/256) s
0248 (0x00F8) R/W  |MOTOR corrente de desequilibrio ANSI 46 2560 ... 12800 (x 1/256) %
0249 (0Ox00F9 R/W MOTOR tempo de desequilibrio ANSI 46 25 ... 61.440 (x 1/256) s
Partida direcional de poténcia (32P). Pr>>F Pp* 3...30.000x (1) W
0250 (0x00FA) | RIW 1 5 tencia Total (x RTC FN x RTP)
0251 (OxO0FB) R/W | Tempo direcional de poténcia. Pr>>F t 25 ... 61.440 (x 1/256) s
0252 (Ox00FC) R/W Angulo de maximo torque de fase (67). AMTdF 0...5.760 (x 1/64) 0
. 0 sem memdria angular
0253 (0xO0FD) R/W Meméria (67). MEMdf —
256 com memoaria angular

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com

jumper).
Tabela 20.16: Lista de registros de 0226 (0x00E?2) até 0253 (OxO0FD) para o SET1 de parametros e GERAL.
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
Corrente de partida do direcional tempo dependente 10 ... 3.328
0254 (0X00FE) | RW | 4o tase (67). I>Fd ip (x 1/256) (x RTC FN) A
NI 0
MI 256
El 512
0255 (0xO0FF) R/W | Tipo de curva de atuacéo para fase (67). I>Fd cuv IT 768
12T 1.024
FLAT 1.280
USER 1.536
0256 (0x0100) R/W Constante o para a curva USER de fase (67). I>Fd 5... 768 (x 1/256)
0257 (0x0101) R/W Constante  para a curva USER de fase (67). I>Fd B 0 ... 256 (x 1/256)
0258 (0x0102) R/W Constante 6 para a curva USER de fase (67). I>Fd & 0 ... 256 (x 1/256)
0259 (0x0103) R/W Constante K para a curva USER de fase (67). I>Fd K 25 ... 25.600 (x 1/256)
0260 (0x0104) R/W Constante dt para a curva de fase (67). I>Fd dt 2,5 ... 768 (x 1/256)
Corrente de partida do direcional instantaneo de fase 25 ... 25.600
0261 (0x0105) | RMW 1 67) 1s55Fd ip (x 1/256) (x RTC FN) A
0262 (0x0106) R/W Tempo instantaneo de fase (67). I>>>Fd t 12 ... 256 (x 1/256) s
sistema solidamente
0 aterrado ou aterrado
por resisténcia
0263 (0x0107) R/W Tipo de aterramento do neutro (67N). Tipo N 256 sistema isolado em
modo seno
512 sistema compensado
em modo cosseno
Tenséo de polarizacao (3V0) de neutro (67N). 1.280 ... 51.200
0265 (0x0109) | RMW f\/51dN (x 1/128) (X RTP) V
0266 (0x010A) R/W Angulo de maximo torque de neutro (67N). AMTdN 0...22.976 (x 1/64) 0
12 ... 3.328 (x 1/256) A
Corrente de partida do direcional tempo dependente (x RTC FN para IN N/D = 0)
0267 (0x010B) RIW de neutro (67N). I>Nd ip 3...832 (x 1/256) A
(X RTC D paraINN/D = 1)
NI 0
Ml 256
Tipo de curva de atuagdo para neutro (67N) El 512
0268 (0x010C) | RW P caop : T 768
I>Nd cuv
12T 1.024
FLAT 1.280
USER 1.536
0269 (0x010D) RIW IC;(I)\lndst(z:nte o para a curva USER de neutro (67N). 5 ... 768 (x 1/256)
0270 (0X010E) RIW Ii?\lndstgnte B para a curva USER de neutro (67N). 0.... 256 (x 1/256)
0271 (OX010F) RIW Ii?\lnds?nte 8 para a curva USER de neutro (67N). 0.... 256 (x 1/256)
0272 (0x0110) RIW Ii?\lndst;nte K para a curva USER de neutro (67N). 25 ... 25.600 (x 1/256)
0273 (0x0111) R/W Constante dt para a curva de neutro (67N). I>Nd dt 2,5... 768 (x 1/256)

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.17: Lista de registros de 0254 (0xO0FE) até 0273 (0x0111) para o SET1 de parametros e Geral.
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
25 ... 25.600 (x 1/256) A
Corrente de partida do direcional instantaneo de (x RTC FN para IN N/D = 0)
0274 (0x0112) RIW neutro (67N). I>>Nd ip 6 ... 6.400 (x 1/256) A
(X RTC D paraIN N/D = 1)
0275 (0x0113) R/W Tempo instantaneo de neutro (67N). I>>Nd t 12 ... 61.440 (x 1/256) s
0277 (0x0115) R/W Reverséo do elemento direcional de fase (67). dF inv 000 —sem reversao do plano
256 — com reversédo do plano
Reversédo do elemento direcional de neutro (67N). 000 — sem reverséo do plano
0278 (0x0116) RIW dN inv 256 — com reversédo do plano
Reversédo do elemento direcional de poténcia (32). 000 — sem reverséo do plano
0279 (0x0117) RIW dW inv 256 — com reversédo do plano
0280 (0x0118) RW | MOTOR constante térmica Ts. 256 ... 65024 (x 1/256) minutos
0281 (0x0119) R/W MOTOR Habilita 48. Prote¢&o de rotor bloqueado.
0282 (0x0120) R/W | MOTOR constante térmica T, . 256 ... 65024 (x 1/256) minutos
0283 (0x0121) R/W  [MOTOR constante térmica Tp. 256 ... 65024 (x 1/256) minutos
0284 (0x0122) R/W | MOTOR muiltiplo de In para mudanga T, p/ Th. 512 ... 2560 (x 1/256)
0285 (0x0123) R/W MOTOR alarme protecdo térmica. 60% ... 100% (x 1/256)
0286 (0x0124) R/W MOTOR alarme protecéo térmica 2. 60% ... 100% (x 1/256)
0287 (0x0125) R/W MOTORConfiguracado saida ALM 491.2 Inteiro
0288 (0x0126) | RMW |Configuracio Saida_37_INST Analisar rzf‘é:f 6d)as saidas
off — Sobretensdo de neutro
GERAL Tensdao de partida Sobretensédo de Neutro calculado por 3VO0.
0289 (0x0127) RIW por VAs. V>> N VAs on — Sobretensdo de neutro
calculado por VAs.
0290 (0x0122) | RMW ][\”OTdOR Constante térmica T, 2, com ventilagao 256 ... 65024 (x 1/256) minutos
orgada
0291 (0x0123) | RMW ;V'OTdOR Constante térmica Th 2, com ventilagéo 256 ... 65024 (x 1/256) minutos
orgada
0292 (0x0124) | RMW ;V'OTdOR Constante térmica Ty 2, com ventilacdo 256 ... 65024 (x 1/256) minutos
orgada
MOTOR T tor bl te 2, tilaca
0293 (0x0125) RIW foromcn empo rotor blg quente 2, com ventilagédo 256 ... 64440 (x 1/256)

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/WRr — read/write (RAM) e R/W,; — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.18: Lista de registros de 0274 (0x0112) até 0289 (0x0127) para o SET1 de parametros.

Os registros relacionados nas tabelas de 20.14 até 20.18 para o SET1 sao repetidos para os sets
de programacdo SET2, SET3 e SET4 com o deslocamento de endereco definidos na tabela
20.19.

Set de programacao Deslocamento no enderecgo

SET 2 somar 0100 (0x0064) em relacdo ao SET 1
SET 3 somar 0200 (0x00C8) em relacéo ao SET 1
SET 4 somar 0300 (0x012C) em relagcéo ao SET 1

Tabela 20.19: Deslocamento dos enderegos para os sets de programacgéo SET2, SET3 e SET4.
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco Acesso Funcao Valor (x multiplicador)
0584(0x0248) R/W Habilitagdo de Registro de Curva de Partida 256 | Habilita fungéo
Médias das Correntes
Médias das Tensdes
) Poténcia Ativa total
0585(0x0249) R/W SAIDA_mA. Seleciona grandeza da saida 4 a 20 mA A Percentagem da imagem
térmica do Estator
5 Percentagem da imagem
térmica do Rotor
0586 (0x0250) RIW Escala_mA. Porcentagem do valor nominal. Fundo de 10 . 200%
escala da grandeza selecionada
0587 (0x24B) RIW Tempo_PP..Tempo de atuacao da partida prolongada 8s
tempo definido
0588 (0x24C) R/W | Tempo B_PS. Tempo de reset de partidas sucessivas 8 minutos
0589 (0x24D) R/W Entrada externa de liga, comando em S CLOSE 0..7
0590 (0Ox24E) R/W Entrada externa de desliga, comando em S TRIP 0..7
0591 (0x24F) R/W Entrada ventilacao 0..7
, _ 1 Modbus®RTU
0600 (0x0258) R/W Protocolo da serial (Serial 1). Prot. 13
2 DNP3
: _ Modbus®RTU 1...247
0601 (0x0259) R/W Endereco da serial (Serial 1). End. 1
DNP3 0000 ... 9.999
3 4.800 bps
4 9.600 bps
5 14.400 bps
6 19.200 bps
. L . 7 28.800 bps
0602 (Ox025A R/W | Velocidade d Serial 1) B.P.S. 1
(Ox ) elocidade de comunicacéo (Serial 1) 3 38.400 bps
9 57.600 bps
10 115.200 bps
11 128.000 bps
12 230.400 bps
. . . . ) 1 1 stop bit
0603 (0x025B) R/W Quantidade de stop bit da serial (Serial 1). StopBitl .
2 2 stop bits
0 |sem paridade
0604 (0x025C) R/W Paridade da serial (Serial 1). Parid. 1 1 |paridade impar
2 | paridade par
0605 (0x025D) RIW T!me out de retransmisséo na serial (Serial 1). 768 ... 61.440 (x 1/256)
TimeOutl
Habili ACK da de link (Serial 1 o |Resposta ACK
0606 (OX025E) RIW abilita resposta na camada de link (Serial 1). desabilitada
HabAckLk —
256 |resposta ACK habilitada

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rgr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.20: Lista de registros de 0584 (0x0248) até 0606 (Ox025E).
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)

0607 (0x025F) R/W Endereco da serial (Serial 2). End. 2 Modbus®RTU 1..247

4.800 bps

9.600 bps

14.400 bps

19.200 bps

0608 (0x0260) R/W Velocidade de comunicacao (Serial 2). B.P.S. 2 28.800 bps

38.400 bps

57.600 bps

115.200 bps

128.000 bps

=
SlIEIB|o|o|~No|o|s|w

230.400 bps

1 stop bit

0609 (0x0261) R/W Quantidade de stop bit da serial (Serial 2). StopBit2 -
2 stop bits

sem paridade

0610 (0x0262) R/W Paridade da serial (Serial 2). Parid. 2 paridade impar

paridade par

RPIN|IFPO|IN|F

serial 1

0613(0x0265) R/W Identificacéo da serial. COM

2 serial 2

0614(0x0266) | RMW | Habilita funciio ANSI 66 256 — Habilita protecdo de part.

sucessivas

0615 (0x0267) R/W Numero méximo de partidas a quente. NumPartQ 1..6

0616 (0x0268) R/W Numero méximo de partidas a frio NumPartF 1..6

0617 (0x0269) | RM | Direciona saida ANSI 66 256 — Hab. Saida de part.
Sucessivas

R/W - 5

0618 (0x026A) Habilita exibir cronémetro regressivo ANSI 66 256 . Hab.  Cronometro

regressivo

0619 (0x026B) R/W Habilita partida prolongada ANSI 48 256 — Hab. Protecdo de part.

prolongada
Habilita solicitacdo de confirmagédo com ACK de 0 resposta ACK
~ - ' desabilitada de RNS
0620 (0x026C) R/W respostas ndo solicitadas — RNS (Serial 1). 8 _
HabAckRn 256 confirmacgdo ACK
habilitada de RNS
0621 (0x026D) R/W Tempo méaximo de rotor bloqueado a quente TRBQ 5s ... 240s (x 1/256)
0622 (0x026E) R/W Tempo méximo de rotor bloqueado a frio TRBF 5s ... 240s (x 1/256)
0623 (0x026F) R/W Direcionamento da saida do Bloqueio por part. 48 226 — Hab. Saida do blogueio
0624 (0x027) R/W Habilita menu Motor 256 habilita menu motor
0 verificacdo de colisdo
ili 5 ificaca is3 0 desabilitada
0627 (0x0273) RIW Habilita execucao de verlflcagao de coliséo apos s -
retransmisséo de dados (Serial 1). HabShocK 256 verificacdo de colis&o

habilitada

0 | desabilita perfil de carga

0628 (0x0274) R/W Habilita registro de perfil de carga. Hab Carg

256 | habilita perfil de carga

0629 (0x0275) R/W Tempo entre registros de perfil de carga. TempCarg | 256 ... 54.180 (x 1/256) minutos

0630 (0x0276) R/W Multiplo de rotor blogueado a quente 512 ... 2560 (x 1/256)

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.21: Lista de registros de 0607 (0x025F) até 0630 (0x0276).
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
0631 (0x0277) R/W Habilita registro de oscilografia (98). Hab Osc 0 desa.b.|I|ta osqlogrgﬁa
256 habilita oscilografia
Define o(s) trip(s) de proteg&o para disparo de
0632 (0x0278) R/W oscilografia (98). TripOsc 0...65.535
0633 (0x279) R/W Senha programada. PrgSenha 0000 ... 9.999
. 0 desabilita senha
0634 (0x027A) R/W Habilita senha. HabSenha 556 habilita senha
Define a(s) partida(s) de protecéo para disparo de
0635 (0x027B) R/W oscilografia (98). Part Osc 0...65.535
0636 (0x027C) R/W Sinaliza set de programacéo ativo. SET ATIVO Q.. 4) set
0637 (OX027D RAW - ~ o 0 desabilita RNS
(Ox ) Habilita resposta n&o solicitada (RNS). Hab RNS 555 habilita RNS
0638 (0x027E) R/W Multiplo de rotor blogueado a 512 ... 2560 (x 1/256)
25 ... 25.600
0639 (0x027F) R/W Banda morta para corrente de fase. Banda IF (x 1/256) (x RTC FN) A
25 ... 25.600
0640 (0x0280) R/W Banda morta para corrente de neutro. Banda IN (x 1/256) (x RTC FN) A
Banda morta para corrente de sensor de terra. 5...6.400
0641 (0x0281) | RW 5.1 daiGs (x 1/256) (x RTC D) A
. 256 ... 51.200
0642 (0x0282) R/W Banda morta para tenséo de fase. Banda VF (x 1/128) (x RTP) V
. 256... 51.200
0643 (0x0283) R/W Banda morta para tenséo de neutro. Banda VN (x 1/128) (x RTP) V
0644 (0x0284) L 0..1(x10% A%s
0645 (0x0285) R/W Valor do somatdrio de 12t acumulado na fase A (x RTC EN x RTC FN)
0646 (0x0286) " 0..1(x10°) A’s
0647 (0x0287) R/W Valor do somatério de 12t acumulado na fase B (x RTC FN x RTC FN)
0648 (0x0288) y 0..1(x10% A’s
0649 (0x0289) R/W Valor do somatério de 12t acumulado na fase C (x RTC EN x RTC FN)
0650 (0x028A) R/W Numero de aberturas do disjuntor. N. Open (0 .... 9.999) aberturas
0651 (0x028B) RIW Idt,anpﬂcagao eletrdnica do produto e/ou da instalagéo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres1e 2
0652 (0x028C) RIW Idt,anpﬂcagao eletrdnica do produto e/ou da instalagédo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 3 e 4
0653 (0x028D) RIW Idt,anpﬂcagao eletrdnica do produto e/ou da instalagédo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres5e 6
0654 (0X028E) RIW Idt,anpﬂcagao eletrdnica do produto e/ou da instalagéo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 7 e 8
0655 (0x028F) RIW Idgnpﬂca(;ao eletrdnica do produto e/ou da instalagéo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 9 e 10
0656 (0x0290) RIW Idgnplflcagao eletrdnica do produto e/ou da instalagédo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 11e 12
0657 (0x0291) RIW Idgnplflcagao eletrdnica do produto e/ou da instalagédo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 13 e 14
0658 (0x0292) RIW Idgnplflcagao eletrdnica do produto e/ou da instalagédo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 15 e 16
0659 (0x0293) RIW Idgnplflcagao eletrdnica do produto e/ou da instalagédo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 17 e 18
0660 (0x0294) RIW Idgnplflcagao eletrdnica do produto e/ou da instalagédo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 19 e 20

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rg/WRr — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.22: Lista de registros de 0631 (0x0277) até 0660 (0x0294).
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
0661 (0x0295) RIW Idgnpﬂcagao eletrdnica do produto e/ou da instalagédo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 21 e 22
0662 (0x0296) RIW Idgnpﬂcagao eletrdnica do produto e/ou da instalagédo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 23 e 24
0663 (0x0297) RIW Id(,anyﬂcagao eletrdnica do produto e/ou da instalacédo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 25 e 26
0664 (0x0298) RIW Id(,anyﬂcagao eletrdnica do produto e/ou da instalacédo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 27 e 28
0665 (0x0299) RIW Id(,anyﬂcagao eletrdnica do produto e/ou da instalacéo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 29 e 30
0666 (0X029A) RIW Id(,anyﬂcagao eletrdnica do produto e/ou da instalacéo 2 caracteres ASCII
elétrica. Caracteres 31 e 32
0667 (0x029B) R/W,; |ldentificacdo de més e ano BCD
0668 (0x029C) R/W; | Numero da ordem de producéo BCD
0669 (0x029D) R/W; | Posicéo do relé na ordem de producéo BCD
0670 (0x029E) R/W; |Reviséo do relé BCD
0 desabilita funcdo de
. B ) bloqueio
0671 (Ox029F) R Retengéo da funcéo de bloqueio. 86 — —
256 | habilita funcdo de
bloqueio
DO | entrada l6gica XB1
D1 | entrada légica XB2
D2 | entrada logica XB3
Ari AQi i D3 a
0672 (0x02A0) R Merporla de entradas logicas programadas para bi D6
estavel
D7 |BA-OK
D8 | jumper de calibracdo
D9 a
415 reservados
S 0 local
0673 (0x029F) R Estado da sinalizac&o local/remoto
256 remoto
. 25 ... 25.600
0700 (0x02BC) R Leitura de corrente da fase A. IfaseA (x 1/256) (x RTC FN) A
. 25 ... 25.600
0701 (0x02BD) R Leitura de corrente da fase B. IfaseB (x 1/256) (x RTC FN) A
. 25 ... 25.600
0702 (Ox02BE) R Leitura de corrente da fase C. IfaseC (x 1/256) (x RTC FN) A
0703 (0x02BF) R Leitura de corrente do sensor de terra D. | D 5 ... 12.800
' (x 1/256) (x RTC D) A
12 ... 25.600 (x 1/256) A
. (x RTC FN para IN N/D = 0)
704 2 R Leitura d ted troN. I N
0704 (0x02C0) eitura de corrente de neutro 3 ..6.400 (x 1/256) A
(RTC D para IN N/D = 1)
. ~ 1.280 ... 51.200
0705 (0x02C1) R Leitura de tenséo da fase A. VfaseA (x 1/128) (x RTP) V
. ~ 1.280 ... 51.200
0706 (0x02C2) R Leitura de tenséo da fase B. VfaseB (X 1/128) (x RTP) V
0707 (0x02C3) R Leitura de tenséo da fase C. VfaseC 1.280 ... 51.200

(x 1/128) (x RTP) V

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rgr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.23: Lista de registros de 0661 (0x0295) até 0707 (0x02C3).
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(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
~ . 1.280 ... 51.200
0708 (0x02C4) R Tens&o residual 3VO0 calculado. V 3V0 (x 1/128) (x RTP) V
. . 25 ... 25.600
0709 (0x02C5) R Corrente de sequéncia negativa. 12 (x 1/256) (x RTC FN) A
Tensao da fase As para referéncia de sincronismo. 1.280 ... 51.200
0710 (0x02C6) R vas (x 1/128) (x RTP) V
0711 (0x02C7) R Leitura da frequéncia de linha. FREQ 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
0712 (0x02C8) R Leitura da frequéncia de barra. FREQ B 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
valor positivo
0 ... 256 (x 1/256)
coso da fase A. cos(a
0713 (0x02C9) R ? @ valor negativo (>32767)
65280 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/256)
valor positivo
; 0 ... 256 (x 1/256)
0714 (0x02CA) R cosg da fase B. cos(b) valor negativo (>32767)
65280 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/256)
valor positivo
cos¢ da fase C. cos(c) 0. 256 (x 1/256)
0715 (0x02CB) R ¢ ' valor negativo (>32767)
65280 ... 65.536
(valor lido — 65.536) x (1/256)
0716(0x02CC) R Alimentacdo auxiliar. V AA 2.304 ... 45.184 (x 1/128) V
0717(0x02CD) L 1...184.270
0718 (0x02CE) R Poténcia ativa da fase A. P.A. A (x 1/256) (x RTC FN x RTP)
0719 (Ox02CF) T 1...184.270
0720 (0x02D0) R Poténcia ativa da fase B. P.A. B (x 1/256) (x RTC FN x RTP)
0721 (0x02D1) L 1...184.270
0722 (0x02D2) R Poténcia ativa da fase C (parte alta). P.A. C (x 1/256) (x RTC FN x RTP)
o 25 ... 25.600
0723 (0x02D3) R Corrente maxima da fase A. ImaxA (x 1/256)(x RTC FN) A
£ 25 ... 25.600
0724 (0x02D4) R Corrente maxima da fase B. ImaxB (x 1/256) (x RTC FN) A
o 25 ... 25.600
0725 (0x02D5) R Corrente maxima da fase C. ImaxC (x 1/256) (x RTC FN) A
o 5...12.800
0726 (0x02D6) R Corrente maxima do sensor de terra D. ImaxD (x 1/256) (x RTC D) A
12 ... 25.600 (x 1/256) A
. (x RTC FN para IN N/D = 0)
N. | N
0727 (0x02D7) R Corrente maxima do neutro max 3 .. 6.400 x (1/256) A
(X RTC D paraIN N/D =1)
. A . 25 ... 25.600
0728 (0x02D8) R Corrente maxima de sequéncia negativa. Imax|2 (x 1/256) (x RTC FN) A
e . 1.280 ... 51.200
0729 (0x02D9) R Tens&@o minima da fase A. VminA (x 1/128) (x RTP) V
. . 1.280 ... 51.200
0730 (0x02DA) R Tens@o méaxima da fase A. VmaxA (x 1/128) (x RTP) V
e . 1.280 ... 51.200
0731 (0x02DB) R Tens&@o minima da fase B. VminB (x 1/128) (x RTP) V

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rgr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).
Tabela 20.24: Lista de registros de 0708 (0x02C4) até 0731 (0x02DB).
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Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
. . 1.280 ... 51.200
0732 (0x02DC) R Tensdo maxima da fase B. VmaxB (x 1/128) (x RTP) V
L . 1.280 ... 51.200
0733 (0x02DD) R Tensdo minima da fase C. VminC (x 1/128) (x RTP) V
x o 1.280 ... 51.200
0734 (0x02DE) R Tens&o méxima da fase C. VmaxC (x 1/128) (X RTP) V
L . . 1.280 ... 51.200
0735 (0x02DF) R Tensdo minima residual 3VO0 calculada. 3vOmin (x 1/128) (x RTP) V
. . . 1.280 ... 51.200
0736 (0x02EO0) R Tensdo maxima residual 3VO0 calculada. 3vOmax (x 1/128) (X RTP) V
o . 1.280 ... 51.200
0737 (0x02E1) R Tensdo minima de barra. Vminbar (x 1/128) (x RTP) V
x fo : 1.280 ... 51.200
0738 (Ox02E2) R Tens&@o maxima residual 3V0 calculada. Vmaxbar (x 1/128) (x RTP) V
0739 (Ox02E3) R Frequéncia minima de linha. Fmin L 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
0740 (0x02E4) R Frequéncia méaxima de linha. Fmax L 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
0741 (Ox02E5) R Frequéncia minima de barra. Fmin B 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
0742 (Ox02E6) R Frequéncia maxima de barra. Fmax B 10.496 ... 17.664 (x 1/256) Hz
25 ... 25.600
0743 (0x02E7) R Corrente de falta da fase A. IfaltaA (x 1/256) (x RTC FN) A
25 ... 25.600
0744 (Ox02ES8) R Corrente de falta da fase B. IfaltaB (x 1/256) (x RTC FN) A
25 ... 25.600
0745 (0x02E9) R Corrente de falta da fase C. IfaltaC (x 1/256) (x RTC FN) A
5...12.800
0746 (OX02EA) R Corrente de falta do sensor de terra D. IfaltaD (x 1/256) (x RTC D) A
12 ... 25.600 (x 1/256) A
(X RTC FN para IN N/D = 0)
747 2EB R Corrente de falta neutro N. IfaltaN
0747 (Ox02EB) . 3 ... 6.400 (x 1/256) A
(X RTC D para IN N/D =1)
L . 25 ... 25.600
0748 (0x02EC) R Corrente de falta de sequéncia negativa. Ifaltal2 (x 1/256) (x RTC FN) A
~ 1.280 ... 51.200
0749 (Ox02ED) R Tenséo de falta da fase A. VfaltaA (x 1/128) (x RTP) V
x 1.280 ... 51.200
0750 (0x02EE) R Tensdo de falta da fase B. VfaltaB (x 1/128) (x RTP) V
. 1.280 ... 51.200
0751 (Ox02EF) R Tenséo de falta da fase C. VfaltaC (x 1/128) (x RTP) V
x . 1.280 ... 51.200
0752 (0x02F0) R Tenséo de falta residual 3VO0 calculado. Vfalta3VO0 (x 1/128) (x RTP) V
x 1.280 ... 51.200
0753 (0x02F1) R Tenséo de falta da barra. Vfalta As (x 1/128) (x RTP) V
0754 (0x02F2) R Timer DNP3 bytes 1 e 2 contador binario de 1ms com
0755 (0x02F3) R Timer DNP3 bytes 3 e 4 referéncia em 00:00:00 de
0756 (0x02F4) | R |Timer DNP3 bytes5 e 6 1 de janeiro de 1970
0757 (0x02F5) R \/_anaga_o de frequéncia entre a fase A e As para 12 ... 512 (x 1/256) Hz
sincronismo. A Freq

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.25: Lista de registros de 0732 (0x02DC) até 0757 (0x02F5).
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Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
0758 (0x02F6) R |Variagaodeangulo entre a fase A e As para 768 ... 11.520 (x 1/256) °
sincronismo. A Ang
Variacdo de tensado entre a fase A e As para 384 ...5.760
0759 (0x02F7) R sincronismo. A Volt (x 1/256) (x RTP) V
0760 (0x02F8) R Temperatura interna do relé. OC 5.120 ... 25.600 (x 1/256) OC
0764 (Ox02FC) R Valor do somatério de 12t acumulado na fase A 0..1(x109) A2:s
0765 (0x02FD) 12t Fase A (x RTC FN x RTC FN)
0766 (OXO02FE) R Valor do somatoério de 12t acumulado na fase B 0..1(x109) A2:s
0767 (Ox02FF) 12t Fase B (x RTC FN x RTC FN)
0768 (0x0300) R Valor do somatério de 12t acumulado na fase C 0..1(x109) A2:s
0769 (0x0301) 12t Fase C (x RTC FN x RTC FN)
0774 (0x0306) R Numero aberturas do disjuntor. N.Open 1...9.999
programacao e atuagao
0 habilitada
0775 (0x0307) R Estado da programacao e atuacao através da Serial 1 CH Posu;zio lem Olil
(bornes). CH Posicéo 1 programacéo e atuacao
256 desabilitada
CH Posicdo 1 em OFF
0776 (0x0308) R Identificacéo de serial. COM 1..2
DO XB1
D1 XB2
D2 XB3
D3
D4
D§7a N&o utilizar
0779 (0x030B) R Entradas e saidas fisicas D8 RL1
D9 RL2
D10 RL3
D11 RL4
D12
D13 a R
D15 N&o utilizar
Espelho das bandeirolas de sinaliza¢éo do estado da cois de 0000 (0x0000)
0780 (0x030C) R |protecao até 0015 (Ox000F)
Espelho das bandeirolas de sinalizacéo do estado da cois de 0016 (0x0010)
0781 (0x030D) R protecéo até 0031 (0x001F)
Espelho das bandeirolas de sinaliza¢do do estado da cois de 0032 (0x0020)
0782 (0x030E) R protecédo e relés das saidas até 0047 (0x002F)
0783 (0X030F) R Numero da oscilografia em processo de leitura na 0...79)
Seriall
0784 (0x0310) R Numero da oscilografia em processo de leitura na 0...79)
Serial2
0785 (0x0311) R Quantidade de oscilografia em memaria (0...79)
. . L 0 desabilita
0786 (0x0312) R Habilita protecBes direcionais 256 habilia
. . 0 desabilita
0787 (0x0313) R Habilita protecdes 50 256 habilia
. . 0 desabilita
0788 (0x0314) R Habilita proteces 51 256 habilia
. . 0 desabilita
0789 (0x0315) R Habilita proteces 81 56 habilia

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rgr/Wg — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).
Tabela 20.26: Lista de registros de 0758 (0x02F6) até 0789 (0x0315).
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Endereco Acesso Funcéo Valor (x multiplicador)
0790 (0x0316) w Relogio de tempo real. Ajuste do ano 0...99 (BCD) x 256
0791 (0x0317) W Reldgio de tempo real. Ajuste do més 1...12 (BCD) x 256
0792 (0x0318) w Reldgio de tempo real. Ajuste do dia 1...31 (BCD) x 256
0793 (0x0319) w Relogio de tempo real. Ajuste da hora 0 ... 23 (BCD) x 256
0794 (0x031A) W Reldgio de tempo real. Ajuste dos minutos 0...59 (BCD) x 256
0795 (0x031B) w Reldgio de tempo real. Ajuste dos segundos 0...59 (BCD) x 256
0796 (0x031C)| Rg/Wg |Oscilografia de leitura 0..79
0799 (Ox031F) | Rr/MWg |Senha digitada (0...9.999)

0800 (0x0320) R Poténcia direta méxima da fase A (parte alta). 0 ... 205.601 (x 1/256) V\G/
0801 (0x0321) PmaxD A (X RTC FN x RTP) x 10
0802 (0x0322) R Poténcia direta maxima da fase B (parte alta). 0 ... 205.601 (x 1/256) Vg
0803 (0x0323) PmaxD B (x RTCFN x RTP) x 10
0804 (0x0324) R Poténcia direta méxima da fase C (parte alta). 0 ... 205.601 (x 1/256) Vg
0805 (0x0325) PmaxD C (X RTC FN x RTP) x 10
0806 (0x0326) R Poténcia reversa maxima da fase A (parte alta). 0 ... 205.601 (x 1/256) Vg
0807 (0x0327) PmaxR A (X RTC FN x RTP) x 10
0808 (0x0328) R Poténcia reversa maxima da fase B (parte alta) 0 ... 205.601 (x 1/256) Vg
0809 (0x0329) PmaxR B (x RTCFN x RTP) x 10
0810 (0x032A) R Poténcia reversa méaxima da fase C (parte alta) 0 ... 205.601 (x 1/256) Vg
0811 (0x032B) PmaxR C (X RTC FN x RTP) x 10
0832 (0x0340) R Porcentagem da imagem térmica da fase A 0 ... 250% (x 1/256)
0833 (0x0341) R Porcentagem da imagem térmica da fase B 0 ... 250% (x 1/256)
0834 (0x0342) R Porcentagem da imagem térmica da fase C 0 ... 250% (x 1/256)
0835 (0x0343) R Porcentagem da imagem térmica do MOTOR 0 ... 250% (x 1/256)
0836 (0x0344 R Tempo restante de restricdo de partida segundos

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.27: Lista de registros de 0790 (0x0316) até 0836 (0x0344).
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Memoéria — Perfil de carga

Endereco Acesso Funcao Dados
Composicédo dos registros no ponto
REG 0,1 =time DNP3 de DO a D15
REG 2,3 =time DNP3 de D32 a D47
REG 4,5 =corrente fase B
REG 5, 6 = corrente fase C
Faixa de REG 6, 7 = corrente fase A medido
endereco dos REG 8,9 = corrente fase B medido
pontos: Perfil de carga com: REG 10, 11 = corrente fase C medido
de g ' REG 12, 13 = corrente fase GS
4096 pontos REG 14, 15 = corrente Neutro Calculado
19.000 R cada ponto REG 16, 17 = tenséo fase A
(Ox4A38) com 32 registros REG 18, 19 = tenséo fase B
i REG 20, 21 =tenséo fase C
ate REG 22, 23 = tens&o 3V0
34,359 REG 24, 25 = Imagem térmica fase A
(0x8637) (Im49A)

REG 26, 27 = Imagem térmica fase B
(Im49B)

REG 28, 29 = Imagem térmica fase C
(Im49C)

REG 30, 31 = Imagem térmica I1 (Im49_1)

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com

jumper).

Tabela 20.28: Perfil de carga.

Perfil de carga

19.000 (0x4A38)|rec 1| Rec 2| REG 3| REG 4| REG 5| REG 6 .... |REG 24/REG 25|REG 2a|nEG 27|reG 28[REG 20[REG 30[REG 31[REG 32 19.031 (0x4A57) Ponto 1
19.032 (0x4A58)|REG 1| REG 2| REG 3| REG 4| REG 5| REG 6| ---- |REG 24[REG 25|REG 2a|nEG 27|REG 28|REG 29|REG 30|REG 31|REG 32| 19.063 (0x4A77) Ponto 2
19.064 (0)(4/-\78) REG 1| REG 2| REG 3| REG 4| REG 5| REG6| ---- |REG 24|REG 25|REG 2B|REG 27[REG 28|REG 29|REG 30|REG 31|REG 32| 19.095 (OX4A97) Ponto 3
19.096 (0x4A98)|rec 1| rEc 2| REG 3| REG 4| REG 5| REG 6 - -+ |REG 24REG 25|REG 2a|nss 27|ReG 28|REG 29|REG 20[REG 31|REG 32| 19.127 (0x4AB7) Ponto 4
34.328 (0x8618)| rec 1| rEG 2| REG 3| REG 4| REG 5| REG 8| ... |REG 24]REG 25|REG 2B|REG 27|REG 28[REG 20|REG 30|REG 31|rEG 32| 34.359 (0x8637) Ponto 4095
34.360(0x8638) | REG 1| REG 2| REG 2| REG 4| REG 5| REG 6| .... |REG 24|REG 25|REG 26|REG 27|REG 28 |REG 29 |REG 30[REG 31/REG 22(34.391 (0x8657) Ponto 4096
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Meméria — Oscilografia

Endereco Acesso Funcao Valor

REG 0 =time DNP3 de DO a D15

REG 1 =time DNP3 de D16 a D31

REG 2 =time DNP3 de D32 a D47

REG 3 = D0 a D11 amostra corrente fase A
D12 a D15 parametros de 80 a 83

REG 4 =DO0 a D11 amostra corrente fase B
D12 a D15 parametros de 84 a 87

Faixa de REG 5 =DO0 a D11 amostra corrente fase C
endereco para D12 a D15 pardametros de 88 a 91
oscilografia: REG 6 =DO0 a D11 amostra corrente fase D
de Oscilografia: D12 a D15 parametros de 92 a 95
REG 7 =DO0 a D11 amostra tenséo fase A
35.000 80 oscilografias de 48 ciclos D12 a D15 parametros de 96 a 99
(0x88B8) R REG 8 = D0 a D11 amostra tenséo fase B

com 16 amostras/ciclo D12 a D15 parametros de 100 a

ate 4 a 23 ciclos ajustavel de pré-falta e o 103
47 987 complemento até 48 ciclos de pos-falta | REG 9 = D0 a D11 amostra tensdo fase C
(0XI§887) D12 a D15 parametros de 104 a

107
REG 10 = D0 a D11 amostra tensao VAS
D12 a D15 parametros de 108 a

111

REG 11 = parametros de 00 a 15

REG 12 = parametros de 16 a 31

REG 13 = parametros de 32 a 47

REG 14 = parédmetros de 48 a 63

REG 15 = par@metros de 64 a 79

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/Wr — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.29: Oscilografia.
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Memoria — Eventos

Endereco Acesso Funcao Dados

Composicédo dos registros no ponto

REG 0, 1 = timer milisegundos

REG 2, 3 = timer milisegundos

REG 4, 5 = timer milisegundos

REG 6, 7 = corrente fase A medido
REG 8, 9 = corrente fase B medido
REG 10, 11 = corrente fase C medido
REG 12, 13 = corrente fase D GS
REG 14, 15 =tenséo fase A

REG 16, 17 = tenséo fase B

REG 18, 19 =tenséo fase C

engg;)éag?jos REG 20, 21 = tensdo VAS
§O REG 22, 23 = Binarias 1
pontos: _ inart
Eventos com: REG 24, 25 = Binarias 2
de 4000 ¢ REG 26, 27 = Binarias 3
cad a%%r;]fos REG 28, 29 = Binarias 4
48.000 R REG 30, 31 = Binarias 5

com 60 registros
(0xBB8O) REG 32, 33, 34, 35 = Binarias 6

REG 36, 37, 38, 39 = Binarias 7

até
REG 40, 41= Binérias 8
60.287 REG 42, 43 = Binérias 9
(OXEBTF) REG 44, 45 = Binérias 10

REG 46, 47 = corrente de neutro calculado
REG 48, 49 = tenséo de 3V0

REG 50, 51= frequéncia

REG 52, 53 = imagem térmica de 11
(Im49_1)

REG 54, 55 = imagem térmica fase A
(Im49A)

REG 56, 57 = imagem térmica fase B
(Im49B)

REG 58, 59 = imagem térmica fase C
(Im49C)

Legenda: R — read (RAM), W — write (RAM), R/W — read/write (EEPROM), Rr/WRr — read/write (RAM) e R/W; — read/write (EEPROM e W com
jumper).

Tabela 20.30: Eventos.

48.000 (0x4A38)|rec 1| REG 2| REG 3| REG 8| REG 5| REG 8| ... |REG 24|REG 25[REG 2a|REG 27|REG 28|REG 29|REG 30|REG 31|REG 32
Ponto 1
IREG 33(REG 34|REG 35|REG 36|REG 37|REG 38| -... |REG 52|REG 53|REG S¢|REG 55|REG 56|REG 57|REG 58|REG 59[REG 60|49 059 (OXBBBB)
60.227 (0XEB43)|rec 1| rReG 2| REG 3| REG 4| REG 5| REG 6| ... |REG 24/REG 25[REG zaIREG 27|REG 28|REG 29|REG 30|REG 31|REG 32
Ponto 2048

REG 33(REG 34|REG 35|REG 36|REG 37|REG 38| ---- |REG 52JREG 53|REG snIREG 55/|REG 56|REG 57|REG 58|REG 59|REG 60| 60.287 (OXEB7F)

Figura 20.6: Distribuicdo dos pontos nos eventos.
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20.2.2 — Protocolo DNP3

As tabelas 20.30 e 20.31 relacionam as fun¢des e objetos implementados.

Cédigo da Descricao Cddigo da Descricao
funcéo funcéo
01 Leitura 08 Freeze imediato sem reconhecimento
02 Escrita 09 Freeze e clear
03 Selecéo 10 Freeze e clear sem reconhecimento
04 Comando 13 Cold star
05 Comando direto 20 Habilita mensagem néo solicitada
06 Comando direto sem reconhecimento 21 Desabilita mensagem nao solicitada
07 Freeze imediato 23 Medicdo de atraso
Tabela 20.31: Cédigos de fungdes DNP3.
Objeto Solicitacéo Resposta
(escravo deve analisar) (escravo devolve ao mestre)
Obj Var Descricéo Cddigo fungdo | Cddigo qualif Cddigo funcgéo | Codigo qualif
(dec) (hex) (dec) (hex)
01 | 00,01 |entrada digital simples 1 Oxo&gém, 129 0x00,0x01
mudanca de entrada digital — 0x06,0x07,
02 00 todas variagbes L 0x08 129
02 01 mudanca de entrada digital sem 1 0x06,0x07, 129 Ox17
tempo e com flags 0x08
02 02 mudanca de entrada digital com 1 0x06,0x07, 129 Ox17
tempo 0x08
10 00 |saida digital — todas variacdes 1 0x06 129
10 02 |estado das saidas digitais 1 0x06 129 0x00,0x01
12 | o1 |blocodecomando de saida 3,4,5,6 0x17,0x28 129 echo
digital
20 | 00,06 ;thador binario de 16 bits sem 1 0X06 129 0x00,0x01
21 00 con_tad~or congelado — todas 1 0x06 129 0x00
variagoes
21 | 00,02 cpntador binario congelado de 16 1 0X06 129 0x00,0x01
bits sem flag
00,01, entrada analdgica de 16 bits sem 0x00, 0x01
30 |02,03, 9 1 § ’ 129 0x00,0x01
04 flag 0x07, 0x08
entrada analdgica de 16 bits 0x01, 0x06,
31 [00.06 congelada com tempo 1 0x07, 0x08 129 0x00
00,01, mudanca de evento analégico —
32 | 02,03, cade 9 1 0x00,0x06 129 0x17
04 todas variacfes
40 | 00,02 |€Stado da saida analogica — 1 0x06 129 0x00
todas variacfes
41 | o2 [|Ploco de saidaanalogica—todas | o3 o4 05606 | 0x17,0x28 129 echo
variagoes
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0x00,0x01,
50 01 |datae hora 01, 02 0x06. 0X07 129 0x00
52 02 |tempo de time delay 01 0x06, 0x07 129 0x07
60 | 0L |dado de classe 0 01 0x06,0x07, 129 0x00
0x08
60 | 02 |dado de classe 1 o1 0x06,0x07, 129 0X00
0x08
60 | 03 |dado de classe 2 01 0x06,0x07, 129 0X00
0x08
60 | 04 |dado de classe 3 01 0x06,0x07, 129 0X00
0x08
70 01 |identificador de arquivo 01, 02 0x07 129 0x00
80 01 |indicacao interna 02 0x00 129 0x00
Tabela 20.32: Tabela de implementa¢do DNP3.
20.2.2.1 — Biblioteca de objetos de dados
Descricdo Entrada digital simples
Objeto 01 Variacéo 00, 01 Tipo estatico
Cdédigo da funcéo 01 Cdédigo de qualificacéo 0x00, 0x01, 0x06

Lista de pontos

Ponto Funcéo Classe Estado
0 Blogueio N (neutro) 0 1 — ativo bloqueio N
1 Bloqueio GS (sensor de terra) 0 1 — ativo bloqueio GS
2 Blogueio 67N (direcional sobrecorrente de neutro) 0 27—Nativo blogueio
3 Bloqueio 59N (sobretensé&o de neutro) 0 ég—Nativo blogueio
4 Bloqueio 50 (instantaneo de fase) 0 1 — ativo bloqueio 50
5 Blogueio 51 (temporizado de fase) 0 1 — ativo bloqueio 51
6 Estado do disjuntor 52 0 1 — estado fechado
7 Bloqueio 49 0 1 — ativo bloqueio 49
8 Bloqueio 32 (direcional de poténcia de fase) 0 1 — ativo bloqueio 32
9 Bloqueio 67 (direcional sobrecorrente de fase) 0 1 — ativo bloqueio 67
10 Bloqueio 27 (subtenséo de fase) 0 1 — ativo bloqueio 27
11 Bloqueio 59 (sobretenséo de fase) 0 1 — ativo bloqueio 59
12 Bloqueio 81 (frequéncia) 0 1 - ativo bloqueio 81
13 Estado de recuperacao de frequéncia ]F[. 81 0 rlealirfgggeragao
14 Bloqueio 37 0 1 — ativo bloqueio 37
15 Estado de hot line tag. HLT 0 1 - HLT ativo
16 Bloqueio 46 0 1 — ativo bloqueio 46
17 Estado de falha do disjuntor. 62BF (50BF/51BF) 0 1 — ativo
18 Comando de TRIP por tempo dependente da fase A. 51 0 1 — ativo
19 Comando de TRIP por tempo dependente da fase B. 51 0 1 — ativo
20 Comando de TRIP por tempo dependente da fase C. 51 0 1 — ativo
21 Comando de TRIP por tempo dependente do neutro N. 51 0 1 — ativo
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22 Comando de TRIP por tempo definido da fase A., 51 0 1 — ativo
23 Comando de TRIP por tempo definido da fase B. 51 0 1 — ativo
24 Comando de TRIP por tempo definido da fase C. 51 0 1 — ativo
25 Comando de TRIP por tempo definido do neutro N. 51N 0 1 - ativo
26 Comando de TRIP instantaneo da fase A. 50 0 1 - ativo
27 Comando de TRIP instantaneo da fase B. 50 0 1 - ativo
28 Comando de TRIP instantaneo da fase C. 50 0 1 - ativo
29 Comando de TRIP instantaneo do neutro N. 50N 0 1 - ativo
30 Comando de TRIP por sub-frequéncia do 1° estagio. 81U 0 1 - ativo
31 Comando de TRIP por sub-frequéncia do 2° estagio. 81U 0 1 - ativo
32 Comando de TRIP por sobre-frequéncia. 810 0 1 - ativo
33 Comando de TRIP por tempo definido de sobretenséo da fase A. 59 0 1 - ativo
34 Comando de TRIP por tempo definido de sobretenséo da fase B. 59 0 1 - ativo
35 Comando de TRIP por tempo definido de sobretenséo da fase C. 59 0 1 - ativo
36 Comando de TRIP instantaneo de sobretensao da fase A. 59 0 1 - ativo
37 Comando de TRIP instantaneo de sobretensdo da fase B. 59 0 1 - ativo
38 Comando de TRIP instantaneo de sobretensédo da fase C. 59 0 1 - ativo
39 Comando de TRIP instantaneo de sobretensao do neutro N. 59N/64G 0 1 - ativo
41 Comando de TRIP por tempo definido de subtensdo da fase A. 27 0 1 - ativo
42 Comando de TRIP por tempo definido de subtensdo da fase B.27 0 1 - ativo
43 Comando de TRIP por tempo definido de subtenséo da fase C. 27 0 1 - ativo
44 Comando de TRIP instantaneo de subtenséo da fase A. 27 0 1 - ativo
45 Comando de TRIP instantaneo de subtenséo da fase B. 27 0 1 - ativo
46 Comando de TRIP instantaneo de subtenséo da fase C. 27 0 1 - ativo
47 Comando de TRIP por tempo dependente do direcional de neutro. 67N 0 1 - ativo
48 Comando de TRIP por tempo definido do direcional de neutro. 67N 0 1 - ativo
49 %)mando de TRIP por tempo definido de sequéncia de fase de tensao. 0 1 — ativo
50 g?ggando de TRIP por tempo definido de direcional de poténcia da fase 0 1 — ativo
51 g.o?r,nzando de TRIP por tempo definido de direcional de poténcia da fase 0 1— ativo
52 g:;mando de TRIP por tempo definido de direcional de poténcia da fase C 0 1 — ativo
53 Comando de TRIP por tempo dependente de direcional de fase A. 67 0 1 - ativo
54 Comando de TRIP por tempo dependente de direcional de fase B. 67 0 1 - ativo
55 Comando de TRIP por tempo dependente de direcional de fase C. 67 0 1 - ativo
56 Comando de TRIP instantaneo de direcional de fase A. 67 0 1 - ativo
57 Comando de TRIP instantaneo de direcional de fase B. 67 0 1 - ativo
58 Comando de TRIP instantaneo de direcional de fase C. 67 0 1 - ativo
59 Comando de TRIP por tempo definido do sensor de terra. 50GS/51GS 0 1 - ativo
60 gfén/igdo de TRIP por tempo dependente de sequéncia negativa. 0 1 — ativo
61 Comando de TRIP instantdneo de sequéncia negativa 50Q/46 0 1 - ativo
62 Comando de TRIP por tempo dependente de subcorrente da fase A. 37 0 1 — ativo
63 Comando de TRIP por tempo dependente de subcorrente da fase B. 37 0 1 - ativo
64 Comando de TRIP por tempo dependente de subcorrente da fase C. 37 0 1 - ativo
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65 Comando de TRIP por salto vetorial. 78 0 1 - ativo
66 Pulso de fechamento. CLOSE 0 1 - ativo
67 Partida da unidade de tempo definido de subcorrente da fase A ou fase B 0 1 - partida
ou fase C. 37
68 Set de programacéo do relé ativo (bit 0). SET 0 0..1
69 Set de programacao do relé ativo (bit 1). SET 0..1
70 Partida da unidade de tempo dependente da fase A. 51 0 1 — partida
71 Partida da unidade de tempo dependente da fase B. 51 0 1 — partida
72 Partida da unidade de tempo dependente da fase C. 51 0 1 — partida
73 Partida da unidade de tempo dependente do neutro N. 51N 0 1 — partida
74 Partida da unidade de tempo definido da fase A. 51 0 1 — partida
75 Partida da unidade de tempo definido da fase B. 51 0 1 — partida
76 Partida da unidade de tempo definido da fase C. 51 0 1 - partida
77 Partida da unidade de tempo definido de neutro N. 51 0 1 — partida
78 Partida da unidade por tempo definido de subtenséo da fase A. 27 0 1 — partida
79 Partida da unidade por tempo definido de subtenséo da fase B. 27 0 1 — partida
80 Partida da unidade por tempo definido de subtensao da fase C. 27 0 1 — partida
81 Partida da unidade por tempo definido de sobretenséo da fase A. 59 0 1 — partida
82 Partida da unidade por tempo definido de sobretenséo da fase B. 59 0 1 — partida
83 Partida da unidade por tempo definido de sobretensdo da fase C. 59 0 1 — partida
84 ggmgiéia unidade por tempo definido de sobretensdo do neutro N. 0 1 - partida
85 Partida da unidade de instantaneo de subtenséo da fase A. 27 0 1 — partida
86 Partida da unidade de instantaneo de subtenséo da fase B. 27 0 1 — partida
87 Partida da unidade de instantaneo de subtenséo da fase C. 27 0 1 — partida
88 Partida da unidade de instantdneo de sobretensdo da fase A. 59 0 1 — partida
89 Partida da unidade de instantdneo de sobretensdo da fase B. 59 0 1 — partida
90 Partida da unidade de instantaneo de sobretenséo da fase C. 59 0 1 — partida
91 ;asréidBaocllJaf;Sn(iedg(.jzge tempo definido direcional de poténcia da fase A, 0 1 - partida
92 Estado do relé de sincronismo. 25 0 1 — sincronizado
93 Blogueio de 2a harmdnica. 2H 0 1 — ativo bloqueio 2H
94 Partida da unidade de instanténeo da fase A. 50 0 1 — partida
95 Partida da unidade de instanténeo da fase B. 50 0 1 — partida
96 Partida da unidade de instanténeo da fase C. 50 0 1 — partida
97 Partida da unidade de instantaneo de neutro N. 50N 0 1 - partida
98 Partida da unidade de tempo dependente do direcional de neutro. 67N 0 1 — partida
99 Partida da unidade de tempo definido do direcional de neutro. 67N 0 1 — partida
100 |Partida da unidade de tempo definido do sensor de terra. 50GS/51GS 0 1 - partida
101 |Partida da unidade tempo dependente do direcional de fase A. 67 0 1 — partida
102 | Partida da unidade tempo dependente do direcional de fase B. 67 0 1 — partida
103 | Partida da unidade tempo dependente do direcional de fase C. 67 0 1 - partida
104 |Reservado 0
105 |Partida da unidade instantanea direcional de fase A. 67 0 1 - partida
106 |Partida da unidade instantanea direcional de fase B. 67 0 1 — partida
107 | Partida da unidade instantanea direcional de fase C. 67 0 1 — partida
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108 |Reservado 0

111 E:;g?sia;ig?fg?g&?tzngpo dependente ou instantaneo de sequéncia 0 1 - partida

112 | Partida de recuperacéo de frequéncia JF[. 81 0 1 — partida

113 |Partida de subtenséo de alimentac&o auxiliar. 27-0 0 1 — partida

114 | Falha na verificacdo da bobina de abertura. BA

115 |Sinalizagdo de programacdao local ou remoto. L/R 0 2: mggg lrg(rgl)to
116 |set de programacao ativo 0 1 - ativo Set 1

117 |setde programacao ativo 0 1 — ativo Set 2

118 |Partida da unidade de monitoracé@o de sequéncia das fases. 47 0 3&22@ de sequéncia
119 |Reset 49 — direciona entrada p/ reset da imagem térmica 0 1 — Ativo Reset 49
120 |Reset 66 — direciona entrada p/ reset da part. sucessiva 0 1 — Ativo reset 66
121 | Disparo de registro de oscilografia. 98 0 is_cicljcimsgrr):;iz de

122 | Falha do rel6gio interno de tempo real 0 tler—nLacIJhraeerlIelégio

123 | Bloqueio do registro de eventos limitado em 500 eventos/dia 0 i\,_eglgguelo de

124 | Alarme do acumulador de 12t (desgaste da ampola). 12t 0 1 - alarme de 12t
126 |set de programagéo ativo 0 1 - ativo Set 3

127 |set de programagéo ativo 0 1 - ativo Set 4

128 | Violacdo de banda morta da fase de corrente A 0 1 - violagéo de IA
129 | Violacdo de banda morta da fase de corrente B 0 1 - violagdo de IB
130 | Violacdo de banda morta da fase de corrente C 0 1 - violagéo de Ic
131 |Violacdo de banda morta do sensor de terra GS 0 1 - violagéo de IGS
132 | Violag&o de banda morta do neutro N 0 1 - violagéo de IN
133 | Violacdo de banda morta da fase de tensdo A 0 1 - violagcéo de VA
134 | Violacdo de banda morta da fase de tenséo B 0 1 - violagéo de VB
135 | Violacdo de banda morta da fase de tensdo C 0 1 - violagéo de VC
136 | Violacdo de banda morta da tenséo residual 0 1 - violagéo de 3V0
137 |Inicializag&o 0 1 —inicializagao

138 | TRIP partida prolongada ANSI 48 0 1 - ativo

139 | TRIP partida sucessiva ANSI 66 0 1 - ativo

140 | TRIP imagem térmica ANSI 49l 0 1 — ativo

141 | TRIP desequilibrio de corrente ANSI 46 0 1 - ativo

142 | Bloqueio de imagem térmica ANSI 49| 0 1 - ativo

143 |Bloqueio desequilibrio de corrente ANSI 46 0 1 - ativo

146 |Estado do relé da saida RL1 0 é ~ ;2:2 32?233261 do
147 |Estado do relé da saida RL2 0 é ~ ;2:2 32?233261 do
148 | Estado do relé da saida RL3 0 é ~ ;2:2 32?;23261 do
149 |Estado do rel¢ da saida RL4 0 é ~ ;2:2 3250233261(10
151 |Estado da senha de programacéo 0 1 - senha errada
152 | TRIP alarme térmico ANSI 49| 0 1 - ativo

153 | Alteracdo de programacéo 0 ;5;';22%2% de
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154 |Estado da entrada XB1 0 0 —desativa
1 —ativa
155 |Estado da entrada XB2 0 0 — desativa
1 —ativa
156 |Estado da entrada XB3 0 0 — desativa
1 —ativa
Tabela 20.33: Objeto 01 pontos de 000 até 156.
Descricao Mudanca de entrada digital —todas variacdes
Objeto 02 Variacéo 00, 01, 02 Tipo evento
Cdédigo da funcéo 01 Cdédigo de qualificacao 0x06, 0x07, 0x08
Lista de pontos
Na tabela 20.34, Objeto 2 repete-se 0s pontos do objeto 01.
Descricdo Estado das saidas digitais —todas variacdes
Objeto 10 Variacéo 00, 01 Tipo evento
Cédigo da funcéo 01 Cédigo de qualificacéo 0x06
Lista de pontos
Ponto Funcao Estado

1 —relé acionado

2 Estado da ativacéo remota do relé RL1 - .
0 — relé desacionado

1 —relé acionado

3 Estado da ativacdo remota do relé RL2 . .
0 — relé desacionado

1 —relé acionado

4 Estado da ativagdo remota do relé RL3 - .
0 — relé desacionado

1 —relé acionado

5 Estado da ativagdo remota do relé RL4 . .
0 — relé desacionado

6 Reservado

7 Estado da entrada l6gica XB1 (telecomando) 0- de_satlva
1 —ativa
8 Estado da entrada l6gica XB2 (telecomando) 0- de_satlva
1 —ativa
9 Estado da entrada l6gica XB3 (telecomando) 0- de_satlva
1 —ativa
10 reservado
11 reservado
14 Estado do set de programacéo SET 1 forgado através do DNP3 1-ativa SET 1
15 Estado do set de programacédo SET 2 forgado através do DNP3 1-—ativa SET 1
16 Estado do set de programacédo SET 3 forcado através do DNP3 1-ativaSET 1
17 Estado do set de programacéo SET 4 forgado através do DNP3 1-ativa SET 1
Tabela 20.35: Objeto 10 pontos de 2 até 17.
Descricdo Bloco de comando de saida digital
Objeto 12 Variacéo 01 Tipo estatico
Cdédigo da funcao 03, 04, 05, 06 Cdédigo de qualificagéo 0x17, 0x28

Lista de pontos
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Ponto Funcéo Trip/close | Clear Queue Control code

0 Saidas de comando disjuntor sim sim o trip
STRIP e SCLOSE close

2 Telecomando fisico de RL1 néo sim néo :::gn 8:;';'82)5”961)
3 Telecomando fisico de RL2 néo sim nao ::Egﬂ 8:3':('2%2)8”%)
4 Telecomando fisico de RL3 nao sim néo :Z:gﬂ 8:;‘;'&%2)8”%)
5 Telecomando fisico de RL4 nao sim néo :Z:gﬂ 8:;‘;'&%2)8”%)
7 Entrada légica XB1 (telecomando) nao sim nao :Z:gﬂ 8:;‘;'&%2)8”%)
8 Entrada légica XB2 (telecomando) nao sim nao :Z:gﬂ 8:;‘;'&%2)8”%)
9 Entrada légica XB3 (telecomando) nao sim nao latch ON (liga)

latch OFF (desliga)

13 Reset das bandeirolas e registros nao sim nao latch ON (liga)

14 Forca set de programacéo SET 1 latch ON (liga)

Nota:ao ser setado, reseta os pontos 15, 16 e 17 nao sim nao latch OFF (desliga)
Forca set de programagédo SET 2 x . x latch ON (liga)
15 Nota:ao ser setado, reseta os pontos 14, 16 e 17 nao sim nao latch OFF (desliga)
Forca set de programagédo SET 3 x . x latch ON (liga)
16 Nota:ao ser setado, reseta os pontos 14, 15 e 17 nao sim nao latch OFF (desliga)
Forca set de programagéo SET 4 x . x latch ON (liga)
17 Nota:ao ser setado, reseta os pontos 14, 16 e 16 nao sim nao latch OFF (desliga)
Dispara oscilografia através da ~ . ~ latch ON (liga)
18 S . nao sim nao .
comunicacao serial latch OFF (desliga)
23 Reseta bloqueio por partida sucessiva 3o sim o latch ON (liga)
ANSI 66 latch OFF (desliga)
. . . . x latch ON (liga)
24 Reseta imagem termica ANSI 49l nao sim nao latch OFF (desliga)
Tabela 20.36: Objeto 12 pontos de 0 até 24.
Descricdo |Contador binério de 16 bits sem flag
Objeto 20 Variacéo 00, 06 Tipo estatico
Cédigo da funcéo 01 Cdédigo de qualificacéo 0x06

Lista de ponto

Ponto Funcéo Valor

0 Contador de aberturas do disjuntor 0x0000 .... 0x270F

Tabela 20.37: Objeto 20 ponto de 0.
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Descricdo |Contador congelado —todas variacfes

Objeto 21 Variacéo 00, 02 Tipo estatico
Cdédigo da funcao 01 Cdédigo de qualificagao 0x06

Ponto Funcao Valor
0 Contador de aberturas do disjuntor congelado 0x0000 .... 0x270F

Tabela 20.38: Objeto 21 ponto 0.

Descricao Entrada analégica de 16 bits sem flag

Objeto 30 Variacéo 00, 01, 02, 03, 04

Tipo estatico

Cdédigo da funcao 01 Cdédigo de qualificagao

0x00, 0x01, 0x06, 0x07, 0x08

Lista de pontos

Ponto Funcéo Valor
0 Tipo dorelé d tecdo. URP6402 Faa2
ipo do relé de protecgéo. 0x3701
1 Verséo do relé de protecdo. URP6402 versao
. . 5...12.800
2 Leitura de corrente da fase A (médulo). IfaseA (x 1/128) (x RTC FN) A
. . 5...12.800
3 Leitura de corrente da fase B (moédulo). IfaseB (x 1/128) (x RTC FN) A
. . 5...12.800
4 Leitura de corrente da fase C(maodulo). IfaseC (x 1/128) (x RTC FN) A
. . 5...12.800
5 Leitura de corrente do sensor de terra D(moédulo). | D (x 1/128) (x RTC D) A
5...12.800 (x 1/128) A
6 Leitura de corrente de neutro N (md6dulo). | N (x RTC FN para IN N/D = 0)
(X RTC D paraINN/D =1)
. ~ . 1.280 ... 51.200
7 Leitura de tenséo da fase A (médulo). VfaseA (x 1/128) (x RTP) V
. ~ . 1.280 ... 51.200
8 Leitura de tensédo da fase B (mddulo). VfaseB (x 1/128) (x RTP) V
. N . 1.280 ... 51.200
9 Leitura de tensdo da fase C (mo6dulo). VfaseC (x 1/128) (x RTP) V
. . . 1.280 ... 51.200
10 Tenséao residual 3V0 calculado (mdédulo). V 3V0 (x 1/128) (x RTP) V
N . . 5...12.800
11 Corrente de sequéncia negativa (madulo). 12 (x 1/128) (x RTC D) A
~ N . . . 1.280 ... 51.200
12 Tensao da fase As para referéncia de sincronismo (médulo). V As (x 1/128) (x RTP) V
. A . 1049600 ... 1766400
13 Leitura da frequéncia de linha. FREQ (x 1/25600) Hz
. . 1049600 ... 1766400
14 Leitura da frequéncia de barra. FREQ B (x 1/25600) Hz
Notas:

1 - Faa2: faixa de alimentacé&o auxiliar de 72 ... 250 Vca / 353 Vcc.
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15

cosp da fase A. Cos(a)

valor positivo
0 ... 100 (x 1/100)
valor negativo (>32767)
65436 ... 65536
(valor lido — 65536) x (1/100)

16

coso da fase B. Cos(b)

valor positivo
0 ... 100 (x 1/100)
valor negativo (>32767)
65436 ... 65536
(valor lido — 65536) x (1/100)

17

coso da fase C. Cos(c)

valor positivo
0 ... 100 (x 1/100)
valor negativo (>32767)
65436 ... 65536
(valor lido — 65536) x (1/100))

18

Alimentagdo auxiliar. V AA

2.560 ... 44.800
(x 1/128) V

19

Poténcia ativa da fase A. P.A. A

1..65.536
(x 1/16) (x RTC FN x RTP)

20

Poténcia ativa da fase B. P.A. B

1...65.536
(x 1/16) (x RTC FN x RTP)

21

Poténcia ativa da fase C. P.A. C

1...65.536
(x 1/16) (x RTC FN x RTP)

22

Potencia Ativa. P.A.

1..65.536
(x 1/64) (x RTC FN x RTP)

23

Potencia reativa. P.R.

1...65.536
(x 1/64) (x RTC FN x RTP)

24

COS@ entre a poténcia ativa e reativa

valor positivo
0 ... 100 (x 1/100)
valor negativo (>32767)
65436 ... 65536
(valor lido — 65536) x (1/100)

25

Corrente maxima da fase A. ImaxA

5...12.800
(x 1/128) (x RTC FN) A

26

Corrente maxima da fase B. ImaxB

5...12.800
(x 1/128) (x RTC FN) A

27

Corrente maxima da fase C. ImaxC

5...12.800
(x 1/128) (x RTC FN) A

28

Corrente maxima do sensor de terra D. ImaxD

5 ... 12.800
(x 1/128) (x RTC D) A

29

Corrente maxima do neutro N. ImaxN

5...12.800 (x 1/128) A
(x RTC FN para IN N/D = 0)
(x RTC D para IN N/D = 1)

30

Corrente maxima de sequéncia negativa. Imax|2

5 ...12.800
(x 1/128) (x RTC FN) A

31

Tensdo minima da fase A. VminA

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

32

Tensdao maxima da fase A. VmaxA

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

33

Tensdo minima da fase B. VminB

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

34

Tensdo maxima da fase B. VmaxB

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

35

Tensao minima da fase C. VminC

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V

36

Tensdo maxima da fase C. VmaxC

1.280 ... 51.200
(x 1/128) (x RTP) V
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~ - . . 1.280 ... 51.200
37 Tensao minima residual 3V0 calculada. 3vOmin (x 1/128) (x RTP) V
~ , . . 1.280 ... 51.200
38 Tensdo maxima residual 3VO0 calculada. 3vOmax (x 1/128) (x RTP) V
~ - . 1.280 ... 51.200
39 Tensdo minima de barra. Vminbar (x 1/128) (x RTP) V
~ L . 1.280 ... 51.200
40 Tensdo maxima residual 3VO0 calculada. Vmaxbar (x 1/128) (x RTP) V
a . . . 1049600 ... 1766400
41 Frequéncia minima de linha. Fmin L (x 1/25600) Hz
a L . 1049600 ... 1766400
42 Frequéncia méaxima de linha. Fmax L (x 1/25600) Hz
a - . 1049600 ... 1766400
43 Frequéncia minima de barra. Fmin B (x 1/25600) Hz
a L. 1049600 ... 1766400
44 Frequéncia méaxima de barra. Fmax B (x 1/25600) Hz
5...12.800
45 Corrente de falta da fase A. IfaltaA (x 1/128) (x RTC FN) A
5...12.800
46 Corrente de falta da fase B. IfaltaB (x 1/128) (x RTC FN) A
5...12.800
47 Corrente de falta da fase C. IfaltaC (x 1/128) (x RTC FN) A
48 Corrente de falta do sensor de terra D. IfaltaD ° ... 12.800
' (x 1/128) (x RTC FN) A
5...12.800 (x 1/128) A
49 Corrente de falta neutro N. IfaltaN (X RTC FN para IN N/D = 0)
(x RTC D para IN N/D = 1)
N . 5...12.800
50 Corrente de falta de sequéncia negativa. Ifaltal2 (x 1/128) (x RTC FN) A
. 1.280 ... 51.200
51 Tenséo de falta da fase A. VfaltaA (x 1/128) (x RTP) V
~ 1.280 ... 51.200
52 Tensao de falta da fase B. VfaltaB (x 1/128) (x RTP) V
N 1.280 ... 51.200
53 Tensao de falta da fase C. VfaltaC (x 1/128) (x RTP) V
~ . 1.280 ... 51.200
54 Tenséo de falta residual 3V0 calculado. Vfalta3Vv0 (x 1/128) (x RTP) V
N 1.280 ... 51.200
55 Tensao de falta da barra. Vfalta As2 (x 1/128) (x RTP) V
56 Variagdo de frequéncia entre a fase A e As para sincronismo. A Freq22 1280 ... 51200 (x 1/25600) Hz
57 Variacéo de angulo entre a fase A e As para sincronismo. A Ang 384 ... 5760 ° (x 1/128)
58 Variacdo de tensado entre a fase A e As para sincronismo. A Volt 384 ... 5760 (x 1/128) (x RTP) V
59 Temperatura interna do relé. °C 2560 ... 12800 (x 1/128) °C
60 o , . 0...4GB (x 1/16) KW
61 Poténcia direta méaxima da fase A. PmaxD A (x RTC EN X RTP)
62 e . 0...4GB (x 1/16) KW
63 Poténcia direta maxima da fase B. PmaxD B (x RTC FN x RTP)
64 o . 0...4GB (x 1/16) KW
65 Poténcia direta méaxima da fase C. PmaxD C (x RTC EN X RTP)
66 a . 0...4GB (x 1/16) KW
67 Poténcia reversa maxima da fase A. PmaxR A (x RTC FN x RTP)
68 o - 0...4GB (x 1/16) KW
69 Poténcia reversa maxima da fase B. PmaxR B (x RTC FN x RTP)
70 a . 0...4GB (x 1/16) x KW
71 Poténcia reversa maxima da fase C. PmaxR C (x RTC EN x RTP)
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b00 — bandeirola 27C (subtens&o da fase C) 0 — bandeirola 27C apagada
1 - bandeirola 27C acesa

b01 — bandeirola 27B (subtens&o da fase B) 0 — bandeirola 27B apagada
1 - bandeirola 27B acesa

b02 — bandeirola 27A (subtens&o da fase A) 0 — bandeirola 27A apagada
1 - bandeirola 27A acesa

b03 — bandeirola 51N (sobrecorrente temporizada de 0 — bandeirola 51N apagada

neutro) 1 - bandeirola 51N acesa

b04 — bandeirola 51C (sobrecorrente temporizada fase 0 — bandeirola 51C apagada

C) 1 - bandeirola 51C acesa

b05 — bandeirola 51B (sobrecorrente temporizada fase 0 — bandeirola 51B apagada

B) 1 - bandeirola 51B acesa

b06 — bandeirola 51A (sobrecorrente temporizada fase 0 — bandeirola 51A apagada

A) 1 - bandeirola 51A acesa
Estado da b07 — falha de bobina de abertura (BA) 0 —sem falha de BA
bandeirolas 1 - com falha de BA

2 e senha de

programacéo | b08 — bandeirola 32C (direcional de poténcia fase C) 0 — bandeirola 32C apagada

1 — bandeirola 32C acesa

0 — bandeirola 32B apagada
1 - bandeirola 32B acesa

b09 — bandeirola 32B (direcional de poténcia fase B)

0 — bandeirola 32A apagada
1 - bandeirola 32A acesa

b10 — bandeirola 32A (direcional de poténcia fase A)

b11 — bandeirola 50N (sobrecorrente instanténea de 0 — bandeirola 50N apagada

neutro) 1 — bandeirola 50N acesa

b12 — bandeirola 50C (sobrecorrente instantanea fase C) | 0 — bandeirola 50C apagada
1 - bandeirola 50C acesa

b13 — bandeirola 50B (sobrecorrente instantanea fase 0 — bandeirola 50B apagada

B) 1 — bandeirola 50B acesa

b14 — bandeirola 50A (sobrecorrente instantanea fase 0 — bandeirola 50A apagada

A) 1 — bandeirola 50A acesa

0 — senha correta

b15 — estado da senha para liberar programacao 1 — senha errada

Tabela 20.39: Objeto 30 pontos 00 até 72.
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Ponto Funcéo Valor
. 0 — bandeirola 37C apagada
b00 — bandeirola 37C (subcorrente da fase C) 1 — bandeirola 37C acesa
b01 — bandeirola 37B (subcorrente da fase B) 0- bande!rola 378 apagada
1 - bandeirola 37B acesa
. 0 — bandeirola 37A apagada
b02 — bandeirola 37A (subcorrente da fase A) 1 — bandeirola 37A acesa
b03 — bandeirola 67N (sobrecorrente direcional de neutro) 0- bande!rola 67N apagada
1 - bandeirola 67N acesa
b04 — bandeirola 67C (sobrecorrente direcional fase C) 0- bande!rola 67C apagada
1 - bandeirola 67C acesa
b05 — bandeirola 67B (sobrecorrente direcional fase B) 0- bande!rola 678 apagada
1 - bandeirola 67B acesa
b06 — bandeirola 67A (sobrecorrente direcional fase A) 0- bande!rola 67A apagada
1 - bandeirola 67A acesa
Estado da | po7 — estado do acumulador de 12t 1 — acumulador superado
bandeirolas .
73 0 — bandeirola GS apagada

e protecdo | p08 — bandeirola GS (sobrecorrente temporizada de GS)

1 - bandeirola GS acesa

b09 — bandeirola Q (sobrecorrente sequéncia negativa)

0 — bandeirola Q apagada
1 - bandeirola Q acesa

b10 — bandeirola 81 (frequéncia)

0 — bandeirola 81 apagada
1 - bandeirola 81 acesa

b1l — bandeirola 59N (sobretenséo de neutro)

0 — bandeirola 59N apagada
1 — bandeirola 59N acesa

b12 — bandeirola 59C (sobretensao de fase C)

0 — bandeirola 59C apagada
1 — bandeirola 59C acesa

b13 — bandeirola 59B (sobretenséo de fase B)

0 — bandeirola 59B apagada
1 — bandeirola 59B acesa

b1l4 — bandeirola 59A (sobretenséo de fase A)

0 — bandeirola 59A apagada
1 — bandeirola 59A acesa

b15 — estado de 27-0 (alimentacdo auxiliar)

0 — protecdo desativa
1 - protecéo ativa

Tabela 20.40: Objeto 30 ponto 73.
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Ponto Funcéo

Descricéo

Valor

b00 — bandeirola 78 (salto vetorial)

0 — bandeirola 78 apagada
1 - bandeirola 78 acesa

b01 — bandeirola 86 (bloqueio)

0 — bandeirola 86apagada
1 - bandeirola 86 acesa

b02 — bandeirola 47 (sequéncia de fase)

0 — bandeirola 47 apagada
1 - bandeirola 47 acesa

b03 — bandeirola 46 (desequilibrio de corrente)

1 - bandeirola 46 acesa

b04 — bandeirola 491 (imagem térmica)

1 — bandeirola 491 acesa

b05 — bandeirola 66 (partida sucessiva)

1 - bandeirola 66 acesa

b06 — bandeirola 48 (partida prolongada)

1 - bandeirola 48 acesa

Estado da
bandeirolas, | bO7 — estado do relé de sincronismo 1 - relé sincronizado
74 | protecdo e 0 — relé desacionado
relés b08 — relé da saida RL1 (close) 1 — relé acionado
. . . 0 - relé desacionado
b09 — relé da saida RL2 (trip) .. !
1 - relé acionado
b10 — relé da saida RL3 0- relt? de_sauonado
1 - relé acionado
—relé i
b1l —relé da saida RL4 0-re ? de_samonado
1 - relé acionado
. 0 — HLT desativo
b13 - hot line tag (HLT) 1 — HLT ativo
—relé i
b14 — relé da saida AUTO CHECK 0 - rele desacionado
1 - relé acionado
75 Imagem térmica fase A 1/128
76 Imagem térmica fase B 1/128
77 Imagem térmica fase C 1/128
78 Imagem térmica fase MOTOR 1/128
79 | Tempo de bloqueio de partidas sucessivas Inteiros
Tabela 20.41: Objeto 30 ponto 74 até 79.
Descricdo Entrada analégica de 16 bits congelada com tempo
Objeto 31 Variacéo 00, 06 Tipo estatico
Cédigo da funcéo 01 Cdédigo de qualificacéo 0x01, 0x06, 0x07, 0x08
Lista de pontos — Registro de perfil de carga
Ponto Funcéao Valor

Relégio de tempo real (time stamp) DNP3 do bloco 0 de medi¢cdes

1.000 Time stamp DNP3
congeladas
1.001 Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 do bloco 0 de medic6es Time stamp DNP3
congeladas
1.002 Relégio de tempo real (time stamp) DNP3 do bloco 0 de medi¢cdes Time stamp DNP3
congeladas
. . 5...12800
1.003 |Leitura de corrente da fase A (modulo). IfaseA (x 1/128) (x RTC FN) A
5...12800

1.004 |Leitura de corrente da fase B (modulo). IfaseB (x 1/128) (x RTC FN) A
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. . 5...12800
1.005 |Leitura de corrente da fase C(modulo). IfaseC (x 1/128) (x RTC FN) A
. . 5...12800
1.006 |Leitura de corrente do sensor de terra D(m6dulo). | D (x 1/128) (x RTC FN) A
5...12800 (x 1/128) A
1.007 |Leitura de corrente de neutro N (médulo). | N (x RTC FN para IN N/D = 0)
(X RTC D paraINN/D =1)
: x . 1280 ... 51.200
1.008 |Leitura de tensdo da fase A (mddulo). VfaseA (x 1/128) (x RTP) V
. . . 1280 ... 51.200
1.009 |Leitura de tenséo da fase B (modulo). VfaseB (x 1/128) (x RTP) V
. ~ . 1280 ... 51.200
1.010 |Leitura de tenséo da fase C (modulo). VfaseC (x 1/128) (x RTP) V
. . . 1280 ... 51.200
1.011 |Tenséo residual 3VO0 calculado (modulo). V 3V0 (x 1/128) (x RTP) V
valor positivo
0... 100 (x 1/100)
1.012 |cose da fase A. Cos(a) valor negativo (>32767)
65436 ... 65536
(valor lido — 65536) x (1/100)
valor positivo
0... 100 (x 1/100)
1.013 |cose da fase B. Cos(b) valor negativo (>32767)
65436 ... 65536
(valor lido — 65536) x (1/100)
valor positivo
0... 100 (x 1/100)
1.014 |cose da fase C. Cos(c) valor negativo (>32767)
65436 ... 65536
(valor lido — 65536) x (1/100)
1.015 |Reservado
[ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ]
11.752 Relégio de tempo real (time stamp) DNP3 do bloco 672 de medicGes Time stamp DNP3
congeladas
11.753 Relogio de tempo real (time stamp) DNP3 do bloco 672 de medicfes Time stamp DNP3
congeladas
11.754 Relégio de tempo real (time stamp) DNP3 do bloco 672 de medicGes Time stamp DNP3
congeladas
. . 5...12800
11.755 | Leitura de corrente da fase A (modulo). IfaseA (x 1/128) (x RTC FN) A
. 3 5...12800
11.756 |Leitura de corrente da fase B (modulo). IfaseB (x 1/128) (x RTC FN) A
. . 5...12800
11.757 |Leitura de corrente da fase C(modulo). IfaseC (x 1/128) (x RTC FN) A
. . 5...12800
11.758 | Leitura de corrente do sensor de terra D(modulo). | D (x 1/128) (x RTC FN) A
5...12800 (x 1/128) A
11.759 | Leitura de corrente de neutro N (mddulo). | N (x RTC FN para IN N/D = 0)
(X RTC D paraIN N/D =1)
. ~ . 1280 ... 51.200
11.760 |Leitura de tenséo da fase A (modulo). VfaseA (x 1/128) (x RTP) V
11.761 |Leitura de tenséo da fase B (modulo). VfaseB 1280 ... 51.200

(x 1/128) (x RTP) V
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. N , 1280 ... 51.200
11.762 | Leitura de tenséo da fase C (modulo). VfaseC (x 1/128) (x RTP) V
~ . . 1280 ... 51.200
11.763 | Tenséo residual 3VO0 calculado (mddulo). V 3V0 (x 1/128) (x RTP) V
valor positivo
0 ... 100 (x 1/100)
11.764 | coso da fase A. Cos(a) valor negativo (>32767)
65436 ... 65536
(valor lido — 65536) x (1/100)
valor positivo
0 ... 100 (x 1/100)
11.765 | cose da fase B. Cos(b) valor negativo (>32767)
65436 ... 65536
(valor lido — 65536) x (1/100)
valor positivo
0 ... 100 (x 1/100)
11.766 |cose da fase C. Cos(c) valor negativo (>32767)
65436 ... 65536
(valor lido — 65536) x (1/100)
11.768 | Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
11.769 | Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
11.770 | Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
11.771 Amostra da corrente da fase A (mddulo) 5...12800
' IfaseA (x 1/128) (x RTC FN) A
11.772 Amostra da corrente da fase B (mddulo) 5...12800
' IfaseB (x 1/128) (x RTC FN) A
11.773 Amostra da corrente da fase C (mdodulo) 5...12800
' IfaseC (x 1/128) (x RTC FN) A
Amostra da corrente do sensor de terra D (mdédulo) 5...12800

11.774

ID

(x 1/128) (x RTC FN) A

Tabela 20.42: Objeto 31 pontos de 1.000 até 11.774 do registro de perfil de carga.
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Lista de pontos — Registro de oscilografia

Ponto Funcéo Valor
~ . 1280 ... 51.200
11.775 | Amostra da tenséo da fase A (mdadulo). VfaseA (x 1/128) (x RTP) V
. . 1280 ... 51.200
11.776 | Amostra da tenséo da fase B (modulo). VfaseB (x 1/128) (x RTP) V
~ . 1280 ... 51.200
11.777 | Amostra da tenséo da fase C (médulo). VfaseC (x 1/128) (x RTP) V
~ g 1280 ... 51.200
11.778 | Amostra da tenséo VAS ap0s disjuntor (x 1/128) (x RTP) V
11.779 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 00 até 15
11.780 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 16 até 31
11.781 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 32 até 47
11.782 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 48 até 63
11.783 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 64 até 79
[ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ]
[ ] [ ] [ ]
17.896 |Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
17.897 | Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
17.898 | Reldgio de tempo real (time stamp) DNP3 da amostra 1 Time stamp DNP3
i 5...12800
17.899 | Amostra da corrente da fase A (modulo). IfaseA (x 1/128) (x RTC FN) A
. 5...12800
17.900 | Amostra da corrente da fase B (modulo). IfaseB (x 1/128) (x RTC FN) A
, 5...12800
17.901 | Amostra da corrente da fase C (modulo). IfaseC (x 1/128) (x RTC FN) A
17.902 | Amostra da corrente do sensor de terra D (md6dulo). | D 5 ... 12800
' ' (x 1/128) (x RTC FN) A
. . 1280 ... 51.200
17.903 | Amostra da tenséo da fase A (madulo). VfaseA (x 1/128) (x RTP) V
. . 1280 ... 51.200
17.904 | Amostra da tenséo da fase B (modulo). VfaseB (x 1/128) (x RTP) V
. . 1280 ... 51.200
17.905 | Amostra da tenséo da fase C (mddulo). VfaseC (x 1/128) (x RTP) V
. s 1280 ... 51.200
17.906 | Amostra da tens&o VAS ap0@s disjuntor (x 1/128) (x RTP) V
17.907 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 00 até 15
17.908 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 16 até 31
17.909 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 32 até 47
17.910 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 48 até 63
17.911 | Estado do objeto 01 Objeto 01 pontos de 64 até 79

Tabela 20.43: Objeto 31 pontos de 11.775 até 17.911 do registro de oscilografia.

© Pextron Controles Eletronicos Ltda 20.43



(20) Comunicacao serial URP6402 - URP6403

Descricdo Mudanca de evento analdgico — todas variacdes

Objeto 32 Variacéo 00, 01, 02, 03, 04 Tipo evento

Cdédigo da funcao 01 Cédigo de qualificacéo 0x00, 0x06

Lista de pontos — Resposta néo solicitada (RNS)

Nota: valores congelados correspondente ao Ultimo deslocamento de banda morta de corrente e tenséo.

Ponto Funcao Valor
. ; 5...12800
2 Leitura de corrente da fase A (médulo). IfaseA (x 1/128) (x RTC FN) A
. . 5...12800
3 Leitura de corrente da fase B (mddulo). IfaseB (x 1/128) (x RTC FN) A
. . 5...12800
4 Leitura de corrente da fase C(modulo). IfaseC (x 1/128) (x RTC FN) A
. . 5...12800
5 Leitura de corrente do sensor de terra D(médulo). | D (x 1/128) (x RTC FN) A
5...12800 (x 1/128) A
6 Leitura de corrente de neutro N (médulo). I N (X RTC FN para IN N/D = 0)
(x RTC D para IN N/D = 1)
. N . 1280 ... 51.200
7 Leitura de tensdo da fase A (mddulo). VfaseA (x 1/128) (x RTP) V
. ~ . 1280 ... 51.200
8 Leitura de tensédo da fase B (mddulo). VfaseB (x 1/128) (x RTP) V
. ~ . 1280 ... 51.200
9 Leitura de tensdo da fase C (mo6dulo). VfaseC (x 1/128) (x RTP) V
. . . 1280 ... 51.200
10 Tenséao residual 3V0 calculado (mdédulo). V 3V0 (x 1/128) (x RTP) V

Tabela 20.44: Objeto 32 pontos de 2 até 5.

Descricdo Estado da saida anal6gica — todas variacdes

Objeto 40 Variacéo 00, 02 Tipo evento
Cdédigo da funcgao 01 Cdédigo de qualificagéo 0x06
Ponto Funcao Valor
200 |Sinalizacdo da oscilografia que sera lida (0 ... 31) oscilografias

Tabela 20.45: Objeto 40 ponto 200.

Descricdo Bloco de saida anal6gica —todas variacdes
Objeto 41 Variacéo 02 Tipo evento
Cdédigo da funcéo 03, 04, 05 e 06 Cdédigo de qualificacao 0x17, 0x28
Ponto Funcéo Valor
200 | Sinalizagao da oscilografia que sera lida (0 ... 31) oscilografias

Tabela 20.46: Objeto 41 ponto 200.
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Descricdo Data e hora
Objeto 50 Variacéo 01 Tipo
Cdédigo da funcao 01, 02 Cédigo de qualificacéo 0x00, 0x01, 0x07

Lista de pontos

Ponto Funcéo Valor
contador binario de 1ms com
0 Timer do DNP3 referéncia em 00:00:00 de 1 de

janeiro de 1970

Tabela 20.47: Objeto 50 ponto 0.

Descricdo | Tempo de time delay
Objeto 52 Variacéo 00 Tipo
Cdédigo da funcéo 01 Cédigo de qualificacéo 0x06, 0x07
Lista de ponto
Ponto Funcéo Valor
0 Tempo de propagacio em milisegundos 0...65.536 ms
Tabela 20.48: Objeto 52 ponto 0.
Descricdo Dados de classe 0
Objeto 60 Variacéo 01 Tipo
Cdédigo da funcéo Cédigo de qualificacéo 0x06, 0x07, 0x08
Resposta
Objeto Variacao Cédigo de qualificagao
01 01 06
20 06 06
30 04 06
Tabela 20.49: Objeto 60 classe 0.
Descricdo Dados de classe 1
Objeto 60 Variacéo 02 Tipo
Cdédigo da funcéo Cdédigo de qualificacao 0x06, 0x07, 0x08
Resposta
Objeto Variacéo Cédigo de qualificagéo
021 03 06

Tabela 20.50: Objeto 60 classe 1.
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Descricdo Dados de classe 2

Objeto 60 Variacéo 03 Tipo

Cdédigo da funcao Cédigo de qualificacéo 0x06, 0x07, 0x08

Funcéao

resposta vazia

Tabela 20.51: Objeto 60 classe 2.

Descricdo |Dados de classe 3

Objeto 60 Variacéo 04 Tipo

Cdédigo da funcao Cédigo de qualificacéo 0x06, 0x07, 0x08

Funcéo

resposta vazia

Tabela 20.52: Objeto 60 classe 3.

Descri¢cédo | Identificador de arquivo

Objeto 70 Variacao 01 Tipo
Cddigo da funcao 01, 02 Cédigo de qualificacéo 0x07
Descricéo
Byte Descricéo do byte
| BO | B1 | | | | | tamanho do nome do arquivo
| B2 | | | | | | tipo de arquivo
| B3 | | | [ [ | atributo
| B4 | B5 | | | | | registro de inicio
[B6 |B7 | | [ [ | registro de final
| B8 | B9 | B10 | B11 | | | tamanho do arquivo

Tabela 20.53: Objeto 70 bytes de 0 até 31.
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Byte Descricado do byte

|B12[B13[B14|B15]|B16]|B17] data da criagéo
[B18|B19]| | | | | permissao
[B20|B21|B22|B23]| | | identificador de arquivo
| B24 | B25 | B26 | 327| | | identificador do usuario
[B28|B29|B30|B31| | | identificador do grupo

= 3 —gravar
| B32 | | | | | | funcdo 9 —leitura

0-ok
[B33] | | | | | 1 - nome do arquivo n&o existe
status 2 — arquivo ndo disponivel

4 — arquivo inexistente

/PROG - entrega programagao
nome do arquivo  (pode gravar ou ler do registro 0 até 670
l B34 l B35 l B36 l B37 l B38 l l do MODBUS®RTU na seguinte estrutura:
leitura — sempre Ié de 0 até 670

escrita — 12 word = nimero do parametro
2% word = valor do parametro )

Tabela 20.54: Objeto 70 bytes de até 38.

Nota: antes da gravacdo de programacao, o relé solicita antes 2 words — nimero de parametro a gravar e nimero da fungao inicial.

Descricdo Indicagéo interna (reset)

Objeto 80 Variacéo 01 Tipo evento
Cdédigo da funcgao 02 Cdédigo de qualificagéo 0x00
Funcéo Descricéo da funcéo

Habilitagdo global de resposta nédo solicitada (RNS)
20 Utilizar objeto 02, variacao 02 e cédigo de qualificagcao 06
Forca o parametro Hab RNS em On e devolve comando de ACK

Desabilita resposta nédo solicitada (RNS)
21 Utilizar objeto 02, variacdo 02 e cédigo de qualificacdo 06
Forca o parametro Hab RNS em Off e devolve comando de ACK

Medicdo de delay

Utilizar objeto 52, variacdo 02 e codigo de qualificacdo 06

Devolve o0 numero de ms entre o primeiro byte recebido no comando e o primeiro byte transmitido na
resposta

23

Tabela 20.55: Descricdo das fungdes do objeto 80.
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20.2.2.2 — Device profile document

Verificar tabelas 20.56, 20.57, 20.58 e 20.59.

(Also see the implementation table in the following section)
Vendor name: Pextron Controles Eletrénicos Ltda
Device name: URP6000 and URP5501 Series Relay

Review: 01

Highest DNP level supported: Device function:
For requests: Level 2 |:| Master
For responses: Level 2 Slave

Notable objects, functions, and/or qualifiers supported in addition to the highest DNP levels supported (the complete

list is described in the attached table):
Binary inputs (object 1 var 0,1)
Binary input change — all variations (object 2 var 0)
Binary input change without time (object 2 var 1)
Binary input changes (object 2 var 2)
Binary output — all variations (object 10 var 0, 1)
Control block (object 12 var 1)
Binary counters (object 20 var 0,6)
Frozen counter — all variations (object 21 var 0, 2)
Analog input —all variations (object 30 var 0, 1, 2, 3, 4)
Frozen analog input with time of freeze (object 31 var 0, 6)
Analog change event — all variations (object 32 var 0, 1, 2, 3, 4)
Analog output status — all variations (object 40 var 0, 2)
Analogue output block (object 41 var 2)
Time and date - all variations (object 50 var 1)
Time delay fine (object 52 var 0)
Class 0 data (object 60 var 1)
Class 1 data (object 60 var 2)
Class 2 data (object 60 var 3)
Class 3 data (object 60 var 4)
File transfer (object 70 var 1)

Internal indications (object 80 var 1)

Maximum data link fame size (octets): Maximum application fragment size (octets):
Transmitted: 292 Transmitted: 3120
Received: 292 Received: 240

Tabela 20.56: DNP3 Device profile document (parte 1).
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. . . Maximum application layer retries:
Maximum data link retries: PP Y

|:| None None

Fixed at 10 D Configurable
[ ] Configurable

Requires data link layer confirmation:

|:] Never
Always

[[] Sometimes
[ ] Configurable

Requires application layer confirmation:

[] Never

[] Always
Sometimes
[ ] Configurable

Timeouts while waiting for:

Data link confirm: [] None Fixed at 15s [ ] Variable [ ] Configurable
Complete appl. fragment: None [[] Fixedat__ [] Variable [ ] Configurable
Application confirm: [ ] None Fixed at 15s [ ] Variable [ ] Configurable
Complete appl. response: None [[] Fixedat__ [] Variable [ ] Configurable

Others:

Transmission delay: no intentional delay

Inter-character timeout: 128ms

Select / operate arm timeout: 10s

Binary input change scanning period: more than 2 times per power system cycle
Unsolicited response natification delay: <100ms

Unsolicited response retry delay: 10s

Tabela 20.57: DNP3 Device profile document (parte 2).
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Count >1
Pulse on
Pulse off
Latch on
Latch off

Queue

Sends / executes control operations:
Write binary outputs
Select / operate
Direct operate

Direct operated — no ack

oo

DO OO

Clear queue

X [x]

variation requested:

[] Never

Only time-tagged
[] Only non-time tagged
Configurable

Sends unsolicited responses:

[] Never
Configurable

[[] Only certain objects

[[] Sometimes (attach explanation)

supported

Never Always [[] Sometimes [ ] Configurable
Never Always [[] Sometimes [ ] Configurable
Never Always [[] Sometimes [ ] Configurable
Never Always [[] Sometimes [ ] Configurable
Never [] Always [] Sometimes [ ] Configurable
Never Always Sometimes |:| Configurable
Never Always Sometimes |:| Configurable
Never Always Sometimes |:| Configurable
Never Always Sometimes [ ] Configurable
Never [] Always [[] Sometimes [ ] Configurable
Never [] Always [[] Sometimes [ ] Configurable

Reports binary input change events when no specific Reports time-tagged binary input change events when no

specific variation requested:

Never

Binary input change with time
|:] Binary input change with relative time
[ ] Configurable (attach explanation)

Sends static data in unsolicited responses:

Never

[[] When device restarts
|:] When status flags change

No other options are permited

Enable/disable unsolicited function codes

Tabela 20.58: DNP3 Device profile document (parte 3).
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Default counter object/variation: Counter roll over at:
[[] No counters reported [ ] No counters reported
[] Configurable (attach explanation) [[] Configurable (attach explanation)
Default Object: 20 16 bits (counter 8)
Default Variation: 6
[] Point-by-point list attached [ ] 32 bits (counters Oto 7, 9)
[[] OtherValue:
[] Point-by-point list attached
Sends multi-fragment responses:
Yes
[]

Tabela 20.59: DNP3 Device profile document (parte 4).
20.2.2.3 — Resposta néo solicitada (RNS)

O controle de habilitacdo de Resposta Ndo Solicitada (RNS) permite que o relé inicialize um
processo de comunicacdo que depende de eventos definidos através da programacdo. O
procedimento de RNS otimiza o tempo de uso do canal de comunicacéo serial. Os eventos que
podem ser selecionados séo:

- inicializacgao do relé,

- mudanca do estado do disjuntor,

- mudanca de estado de entrada logica,

- mudanca do estado de bloqueio de unidade de protecéo,
- falha de bobina de abertura (BA),

- variavel analdgica excedendo banda morta,

- estado de contadores,

- mudanca de programacao local / remota, e

- ativagéo de logica de hot line tag (HLT).
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A programacéo dos parametros de RNS é realizada na pasta COMUNICACAO do programa
aplicativo de configuracdo e leitura do relé. A fig. 20.7 sinaliza os parametros disponiveis para a
programacao de RNS.

=+ Pextron Controles Eletrénicos _ O %
& E Relé: URP6402-5/6403-5 Local: |PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS | m
" L) ¥ OA 0S: [ordem de Servico| DATA: |o1/01,'201o|l l®

Ler Rele

L - P - x o“
Gravar Relé Ler Arguivo Gravar Arquive  EqQuipamento: Bay 12 Solicitante: |RESP"USE\’EI e/ou solicitante | PE TR

TERMO CONFIGURACOES ENTRADAS SAIDAS GERAL MOTOR SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDIGOES I21(52)| COMUNICACAO |DNP

Computador Senal 1 (traseira) Senal 2 (USB)
Serial COM  [COMS v|[com2]| P12 B e e T MODBUS
Endereco End1 1| 1 End2 1
BPS. BPS1 BPS.2 1280
StopBit StopBit 1 StopBit2 2
Paridade Parid. 1 Parid. 2 0=sem
Tempo 5 TimeOut 1 3 TimeOut2 10,0 3
Tentativas ClHabAckLk [ HabAckRn HabShock
Resp N3o Solicitadas (RNS) e Variacoes Analog
[ Habilita RNS

Banda Moria para Corrente de Fase Banda Moria para Corrente de Neuiro Banda Moria para Corrente de GS

BandalF [1 | BandaIN BandalGS

Banda Morta para Tensio de Fase Banda Morta para Tensdo de Neutro

BandaV/F BandaVN

Programac3do em tela = Arquivo (C-\Pextirom\URPB402\URP640x_72a250_V5_8 400V_default rcf)

Reconectando: 0  Tentativas: 0 ™ RX
Figura 20.7: Pasta COMUNICACAO sinalizado com os parametros de resposta néo solicitada (RNS).

Os parametros para configuracdo de resposta ndo solicitada estao relacionados na tabela 20.59.

Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste
Hab RNS | Habilita resposta néo solicitada habilita RNS
RNS [] | desabilita RNS
Banda IF Banda morta para corrente de fase 0,1...100 x RTCFN) A
0,1...100 A
Banda IN Banda morta para corrente de neutro (X RTC FN para IN N/D = 0)
(x RTC D para IN N/D = 1)
Banda IGS |Banda morta para corrente de sensor de terra 0,02..25(xRTCD) A
Banda VF | Banda morta para tensao de fase 2,00 ...400 (x RTP) V
Banda VN | Banda morta para tensdo de neutro 2,00...400 (x RTP) V

Tabela 20.60: Parametros de resposta néo solicitada (RNS).
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20.2.2.4 — Relbgio de tempo real

O relogio de tempo real do relé é programado através dos parametros listados na tabela 20.60. O
relégio permite o registro de data e hora nos registros de oscilografia, perfil de carga e eventos
para sincronismo de dados na andlise de pés-falta. A bateria do rel6gio suporta 120°C com

autonomia de 20 anos.

Parametro Descricdo do parametro Faixa de ajuste
Ano Reldgio de tempo real. ajuste ano 00...99
Mes Reldgio de tempo real. ajuste més 01..12
Dia Reldgio de tempo real. ajuste dia 01..31
Hora Reldgio de tempo real. ajuste hora 00...23
Minuto Reldgio de tempo real. ajuste minutos 00...59
Segundo Relégio de tempo real. ajuste segundos 00...59

Tabela 20.61: Parametros para ajuste do relégio de tempo real.

O ajuste do relogio é realizada na pasta GERAL do programa aplicativo de configuracdo e leitura
do relé. A fig. 20.8 sinaliza a area de ajuste do reldgio.

%+ Pextron Controles Eletronicos — O X
&= ] Relé: URPE6402-5/64035 | Local |PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS |
i G 5 pb OA: [oraen ae Ajuste | OS: [ordem de servico| DATA I J®

L:r-Re\é - Gra:fia-r Relé Ler Arquivo Gravar Arquive  EQUIDamMento: Solicitante: |Respons{a\rel efou solicitante ‘ PEXTROH

TERMO CONFIGURAGOES ENTRADAS SAIDAS MOTOR SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2t(52) COMUNICAGCAQO DNP
Relacao dos transformadores de medigdo FREQ. (81)

RrcPN 1 | RteD 1| Frominal Ffiltro IF[ bf Flt

FIXA AJUSTES

R 1| g

Sincronismo (25)
F=<1fp|568.5 |[F=<<1t/10 =<1dF/dt |0 ==<1dFP(59.5 |=<1dFt|1
Delta F DeltaANG (6 | DefasVAs (0-60 O-30 ®0 O +30 O+60 | | | | fa | | | | |
F<<2ip[56.5 |F<<2t[0.097 |||<<2dFfdt[0 | <<2dFP[59.5 |<<2dFt 1 |
Delta V D AjustVAs ®1.00001.732 (O0.577 ()3.000
: ) . F>>1fp[62  |F>>11(30  |||>>1dF/dt[0 [>>1dFP[605 [>>1dFt[1 |
Retorno de disco (51C) Alimentagdo auxiliar(27-0)
Tdisco 0,097 Vea | veeszoms F>>2ip[66 | F>>21[0.097 |||>>2dFfdt[0  |>>2dFP[60.5 |>>2dFt 1 |
Tempo check de disjuntor
T62-BF (50BF)
Deteccao de 2H 78 (Salto Vetorial)
Ih2 vsT72 [15 | BLV78 |50 |
Acumulador de 12t (52) Set Inicial Tempo tecla L/D
Tmp 12t 0.023 Origem da comrente de neutro (IN) Sobretensio de Neutro por VAs
A INN/D 0=Calculado  1=Medido V>>NVAs [on
TR HLT.
e D HLTFt HLT Nt HLT GSt Calendario e relégio (Relogio)
Prei2iB [0 097 | o097 | [0097 | | Ane Més Dia
_ - Acertaro Acertar o
Prel2tC D Defasar/Ajustar Tensdes de Fase | | | | | | relé com relé com
DefasVF O-60 O30 @ 0 O+30 C+80 | Hora Minute  Segunde | data/hora || datajhora
] Gravar Prel2t e SetOpen g digitada sistema
AjustVF @1.000 (01732 (O0.577 (O3.000 | [ [ |

Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextrof\URP6402\URP640x_72a250_V5_8_400V_default rcf)

Reconectando: 0 Tentativas: @ = RX

Figura 20.8: Pasta GERAL sinalizado com a area de ajuste do relégio de tempo real.

Acerta o relégio de tempo real com a
data/hora digitada nos campos
através do usuério.

Acerta o relégio de tempo real com a
data/hora do computador.

Acertaro
relé com

Acertaro
relé com

datafhora

digitada data/hora

sistema

Um temporizador ciclico mantém a sincroniza¢do da base de tempo no protocolo DNP3 com a
finalidade de reduzir o erro entre o contador de tempo do relé e a referéncia de tempo do sistema
de supervisdo. Este procedimento compensa erros do temporizador do processador e cristal do
relé. Apos ter recebido o comando de sincronizacdo do seu relégio de tempo do DNP3, o relé
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espera 10 minutos e gera novo pedido de sincronizacdo de reldgio ao sistema. Quando este
pedido for atendido é iniciado uma nova contagem de tempo de 10 minutos e o ciclo é repetido.

20.3 — Sinalizagao

No painel frontal da IHM aparecerd TX1 e RX1 para sinalizagdo do fluxo de dados da serial 1. O
RX1 indica que um bloco de dados foi recebido no relé e TX1 sinaliza que o relé respondeu a um
pedido de comunicacdo. O RX1 aparece mesmo que 0s dados ndo sejam destinados ao relé e
TX1 s6 aparece quando o relé reconhece um bloco de dados como seu e emite uma resposta.

Em todas as pastas do programa aplicativo de configuracéo e leitura do relé existe a sinalizacéo
do fluxo de dados na serial 1 ou serial 2, niumero de tentativas e atividade de reconexao. A fig.
20.9 sinaliza as informacdes de fluxo de dados na serial no aplicativo.

=+ Pextron Centroles Eletrénicos » : -

Relé: URPB402-5/6403-5 Local [PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS |

- ®
% ' . 2 OA: Ordem de Ajuste 0S: Ordem de Servico DATA: |01/01/2010 I_l
wEw - i . - —

Ler Relé GravarRelé  Ler Arquivo Gravar Arquivo Equipamentoz Solicitants: [Responsavel c/ou solicitante | PEXTROH

TERMO CONFIGURAGCOES ENTRADAS SAIDASMOTOR SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I2t(52) COMUNICAGAO DNP
FREQ. (81)

Fnominal F filtro IF[ bf JF[ t

Relagao dos transformadores de medicao

FIXA AJUSTES
RTCFN |1 | RcD 1 | RTP [ |

O

Sincronismo (25) Fe<lfp[585 |Fe<1t[10 |||<<idFidt[0 | <<1dFP[59.5 |<<idFt[1
DeltaF [0.199 |DeltaANG (5 | DefasVAs O-60 0-30 @ 0 O +30 (0+60
F<<2fp[565 |F<<21[0.007 |||<<2dFjdt[0  |<<2dFP[595 |<<2dFt1
Delta VV AjustVAs @1.00001.732 (O0.577 (O3.000
; ) N F>>1fp[62  |F>>11[30  ||[z>1dFjdt[0  |>>1dFP[605 |=>1dFt1
Retorno de disco (51C) Alimentacao auxiliar(27-0)
s [T vea 7] ve<czro[7e | F=>2p[66 | F>>21(0.097 |||>>2dF/dt [0 | >=2dF Pl60.5 |>>2dFt[1
Tempo check de disjuntor
T62-BF (508F)
Deteccao de 2H 78 (Salto Vetonal)
h2n 1 vsT78 [15 | BLV78 [50 |
Acumulador de 12t (52) Set Inicial Tempo tecla L/D
setopen [0 | Set TemplD
Tmpl2t 0.023 Ongem da corrente de neutro (IN) Sobretens3o de Neutro por VAs
Al INND [1 | 0=Calculado  1=Medido V>>NVAs
Prel2tA HELT
e D HLTFt HLT Nt HLTGSt Calendario e relégio (Relogio)
Prel2tB [0 | o7 | [owe7r | [0097 | Ane Més Dia
FrEE l:l Defasar/Ajustar Tensges de Fase | | | | | | relé t:nr: relé cur?l
DefasVF O-60 O30 ® 0 O+30 O+60  Hora Minuto  Segundo | data/hora || datajhora
[ Gravar Prel2t e SetOpen g digitada sistema
AustVF @1.000 O1732 O0577 03000 | [ [

Programacao em tela = Arquivo (C:\Pextrom\URP6402\URP640x_72a250_V5_8_400V_default.rcf)

I Reconectando: 0 Tentativas: 0 TX
Figura 20.9: Pasta COMUNICACAO sinalizado com as informacées do fluxo de dados na serial 1 ou serial 2.

RX
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20.4 — Tela da funcao DNP

A tela DNP permite selecionar os pontos digitais e analdgicos que estardo disponiveis para leitura.
A selecao redefine a referéncia dos pontos que sera inserida na parte inferior direita do check
Box. Veja exemplos na fig. 20.10 e fig. 20.11.

A Selecdo dos pontos libera o canal de comunicacdo dos pontos que ndo ha interesse de
monitoramento.

=+ Pextron Controles Eletrénicos B : -
s Relé: URPG402.5/64035 Local: |PEXTRON CONTROLES ELETRONICOS | ® Sﬂ‘r
- -
e L b o 05 (ontem do servica] DATA [ov/ea/zass] | ]

_ EXTRON
Ler Rele Gravar Relé Ler Arquivo Gravar Arquive  EQUipamento: |Bay 12 Solicitante: |Responsa\re1 e/om solicitante | P T

TERMO CONFIGURAGOES ENTRADAS SAIDAS GERAL MOTOR SET1 SET2 SET3 SET4 MEMORIA MEDICOES I12t(52) couuul(:Al;;AolDNP |

E.EQN DBLQGS DBLQE?NDBLQSBNDBLQSD DBLQST EpB? .i\g}-ﬂ DBLQSQ DBLQG? DBLQZ? DBLQS‘EI DBLQ}H I:|]F[ DBLQB? I:|HLT
DBLQ% ;gZBF ;;A ;5I>B ;\;c "FD\;N DT\»A DTI»B DTI»C DTI»N .TI>>>A .TI‘;»B .Tpl;5>c 'I'pl;;>N DT Fexl DT Feax2
5 DT F>>= DW>”A |:| |:| DTV>>>A |:|W>>>B DTV>>>C I:lTV:=>N |:| DTV<<A I:‘T\k:B DT\A:(Z DTV<:<A DT\k«B DTV<<<C DT\:sNd
! DTI»Nd DTd'.-' I:|TPr>> I:|TPr>>B I:|TPr>>«C DT\>Ad I:|T\>Bd I:|TI>«Cd DTI>>>AdDTI>>>BdDTI>>>CdDTI>>GSDTI>Q I:|TI>>>Q DTI::A DT\::B
1 DTI«C DTT’E D DPI»F D DSEI'M DP\>A DPI>B DPI>C DPI>N DPI»A DPI»B DPI»C DPI>>N DPV:’ DPV(:
:DPV«C DPV»A DPV»B DPV»C I:lF‘\a’»N DPV<<:A|:|PV<<<B|:|PV“<C|:|PV>>>ADPV>>>BDPV>>>CDP\W>>FDT25 I:|T2H |:|PI>>>A DP\>>>B
|Is DPI>>>«C DF’I>>>I‘»l I:|PI>N¢| I:|PI>>Md DP\»GSDP\»M DP\»Bd I:|PI>>{3cI D?‘JDK I:|PI>>> DPI>>>BdDPI>>>CdD?9TM D I:|PF>> DPQ
DF‘]F[ 212270 .E?j(‘)penDUR i?‘? S‘DEIF; DP-W DR-!EF DRGE D I:‘Errc\F{eIDBLQ Ev Alpr;|6l2t DRES‘IZ‘B DSEFS DSEH
DBM 14 DBM 1B DBM IC DBM 1G5 DBM 1M I:lBN'I VA |:| DBMVC DBM ] DONLINE DS4S DSBG D849 |:| I:lE BLQ4B|:|E ELQ46
DF{ES1M DF{ESHS DRU I:|RL2 I:|RL3 DRL‘I I:|RES15'D DErSenha.SAI;MB .iEESS . nrq . o );str .RES15'.-' .RES15E F’;E;S‘J
:LI?PO .VERSND.BZ ‘Ifj ‘I;I4 I25 . \::f«? ! s ! e .V.'i\;ﬂ DIQ DV.&& I:}l;ha DF Barra DCm(A)
tDCos(B) DCBS(C) DVAA DP.AA DP.AB DPAC . 2 .P;_‘; .COS[F’J DMa.x\A DMaxIB I:lMaxIC I:lMax{Esljl‘\ﬂaxlN I:ll‘\ﬂaxIQ DMinVA
(o] DMaxVA DM\n\J’B DMaxVB DMmVC DMax\l\C DMinSvD DMax?,vDDMmVﬂs DMaxVAsDMin EL DM&XFL DMm FB DMaxFB DIA{aHa DIB{aHa DIC{aha
éDIDfalta I:|II‘~HaIta DIQ falta DVA{aHa DVBfalta D\I‘Cia\ia DBvaaltaDVAs iaHaDdeHaF DdeHaAnngeltaV DGrausC DPmDADPmDADPmDBDPmDB
gDPmDCDPmDCDPmﬂADPm DPMRBDPMRBDPMRCDPmaxF{CDBinarias DBinarias DBinarias DIrMBA DIrn«iBB DIm-iBC DIm-iBH .TB{P?
[ Elimina Time Stamp de Variagdes CONDENSADO | Habilita Valores Priméios

Programacao em tela = Arquivo (C:\PextromlURP6402\URP640x_72a250_V5 8 400V_default.rcf)
Reconectande: 0 Tentatvas: 0 X RX

FIGURA 20.10: Pasta DNP indicando os check Box digital e analégico.

Em vermelho - Check Box dos pontos Digitais
Em verde - Check Box dos pontos Analdgicos
Em azul — Check Box da funcdo Condensado — comum aos pontos digitais e analogicos.

Habilita Valores Primérios
Nota: Quando a caixa dos Valores Primarios estiver habilitado aplica-se RTC e RTP (valores
primarios) nas variaveis analogicas.
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20.5 - Tela da funcéo 49 (imagem térmica)

Na tela DNP, temos os pontos de selecdo da imagem térmica conforme mostra a fig. 20.11. Os
valores medidos seréo visualizados na tela Medicoes.
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[ Efimina Time Stamp de Variagies CONDENSADO

Programacao em ltela = Arquivo (C:\Pextronf\URP6402\URP640x_72a250_V5_8 400V_default.rcf)
Reconectando: 0  Tentativas: 0

FIGURA 20.11: Pasta DNP do programa aplicativo indicando os pontos daimagem térmica.

RX

Nota:

Im49 A Imagem térmica fase A

Im49 B

Imagem térmica fase B

Im49 C

Imagem térmica fase C

Im49 11

Imagem térmica do motor

TBPS

Tempo restante do bloqueio de partidas sucessivas
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20.6 - Telada funcédo Condensado

Na tela DNP — CONDENSADO permite Condensar o mapeamento DNP utilizando apenas os
pontos selecionados (apenas através do Aplicativo).

Nas leituras estaticas em modo Condensado apenas 0s pontos selecionados seréo reportados.
Nas leituras de variagcdo somente os pontos selecionados seréo reportados.
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Programacdo em tela = Arquivo (C:\Pextrom\URP6402\URP640x_72a250_V5_8_400V_default.rcf)
Reconectando: 0  Tentativas: 0 > RX

FIGURA 20.12: Tela da fung¢ao Condensado.

Exemplo: Modo CONDENSADO - Selecionamos os itens BLQN (P0), T62BF (P3), TI>A (P4) e
TI>>>A (P8) (fig. 20.13). Na parte inferior direita do check Box aparece a indicacdo do ponto p0O
ou p3 ou p8 sucessivamente.
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FIGURA 20.13: Pasta DNP do programa aplicativo indicando os pontos selecionados.

Porém se selecionarmos outro ponto (ex. Tl >> C, ponto anterior ao P8 ja selecionado), serao
remanejados de forma que ocupem sempre o inicio da faixa conforme mostra a fig. 20.14. A
medida que os pontos forem selecionados, os indices correspondentes em DNP serdo
modificados automaticamente. TI>>>A passa a P9.
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FIGURA 20.14: Pasta DNP do programa aplicativo indicando os pontos redefinidos.
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20.7 - Telada funcéo ndo Condensado

Nas leituras estaticas em modo ndo Condensado todos os pontos solicitados serdo reportados.
Nas leituras de variagdo os pontos solicitados e os pontos onde ocorrerem alteracdes serdo
reportados.

Exemplo ndo Condensado: Todos os pontos manterdo as suas posi¢des no mapeamento DNP.
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FIGURA 20.15: Tela ndo Condensado — os pontos ndo mudam de posigéo.

20.8 — Valores primarios e Time Stamp

Quando selecionado:
Habilita VValores Primarios Aplica-se RTP e RTC nas varidveis analogicas

Elimina Time Stamp da Todas as variagcdes passam a ser transmitidas sem o Time
VariacOes Stamp
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FIGURA 20.16: Valores Primarios e Time Stamp.
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